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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru rob6t budowlanych w zakresie robot ogélnobudowlanych.

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
W niniejszym rozdziale oméwiono wymagania ogélne dotyczgce wykonania i odbioru rob6t

zZwigzanych z remontem pokoi i korytarzy na VI pietrze w budynku UOKIiK

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bgdacym podstawa do udzielenie zamowienia i
zawarcia umowy na wykonanie robot.

Inwestor:

Urzad Ochrony Konkurencjii Konsumentow,
00-950 Warszawa, pl. Powstancéw Warszawy 1

1. 3. Zakres robot objetych ST

Spis dzialow specyfikacji wraz z klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)
Wymagania og6élne zawarte w ST dotycza wszystkich robdt budowlanych i nalezy je stosowac
W powigzaniu z nizej wymienionymi szczegdélowymi specyfikacjami technicznymi SST :

KOD CPV :
SST-0 45000000-7 Specyfikacja ogolna
SST-1 45111300-1 Roboty rozbiérkowe
SST-2 45410000-4 Roboty tynkarskie
SST-3 45442100-8 Roboty malarskie
SST-4 45432100-5 Posadzki
SST-5 45421100-5 Stolarka
SST-6 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
SST-7 45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN 1 przepisach Prawa budowlanego.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢

z przedmiarem robo6t, SST i poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie placu budowy
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Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspoirzedne punktow gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy rob6t oraz przedmiar robét.

1.5.2. Przedmiar robot

Przedmiar robot - w zakresie wyszczegdlnionym w dokumentach przetargowych..

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach w poszczegdlnych dokumentach obowigzuje
nastepujaca kolejno$¢ ich waznosci:

1) Przedmiar robot;
2) Szczegotowe Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéow lub brakow w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera - Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z przedmiarem rob6t i SST.

Dane okres$lone w przedmiarze robdt i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziahu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo
obie te wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych
materiatéw lub elementéw budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu
warto$ci granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie b¢da w petni zgodne z przedmiarem lub
SST, ale osiagnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu budowli, to
Inzynier - Inspektor Nadzoru moze zaakceptowacé takie roboty i1 zgodzi¢ si¢ na ich
pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z
ustaleniami szczegdtowymi kontraktu i/lub SST.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie b¢da w petni zgodne z przedmiarem lub
SST 1 wplynie to na pogorszenie jakoSci elementu budowli, to takie materialy zostang
zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu
publicznego na placu budowy, w sposob okreslony w SST w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt  zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrgbne; zaplacie
1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w cen¢ kontraktowa.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na placu i wokot placu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
osOb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca zapewni spelnienie nastepujacych warunkow:

a) Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe zostang tak
wybrane, aby nie powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym.

b) Plac budowy i wykopy beda utrzymywane bez wody stojacej.

¢) Zostang podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:



4

- zanieczyszczeniem zbiornikdéw i cieckdw wodnych pytami, paliwami, olejami,

materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obciagzaja Wykonawce.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarOwy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych raz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiatly, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot powinny mie¢ §wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materialéw na §rodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode¢ na uzycie tych materiatéw od witasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatléw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacja,
a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej 1 prywatne;.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnos$ci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasno$¢. Stan naprawionej wlasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrone urzadzen uzbrojenia terenu takich
jak: przewody, rurociaggi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wiadz
bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystgpienia do robdt w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli urzadzen i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania kontraktu do wtasciwego oznaczenia
1 zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera - Inspektora Nadzoru i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw.
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Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi
pojazddéw podczas transportu materiatow i sprzetu po drogach publicznych poza granicami
placu budowy

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich witadz na uzycie
pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w sposoéb ciaggly bedzie powiadamiat
Inzyniera -Inspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdéw. Uzyskanie zezwolenia nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za uszkodzenia drég, ktéore moga byc
spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na
istniejgcych 1 wykonywanych warstwach nawierzchni w obrebie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane
ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementéw na wiasny
koszt, zgodnie z poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i1 utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robdt, materiatéw 1 urzadzen uzywanych
do robot od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru robot.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzane w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie robdt, to na polecenie
Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Zrédha uzyskania wszystkich materialéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robdt. Nie pozniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materiatdw Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru szczegdtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodlta wytwarzania i wbudowania, wymagane
swiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materialdéw do zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na Dbiezagco badania w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaty
wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatlow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z pozyskaniem materiatow i
dostarczeniem ich do robot.

Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze i dokumentacja uzgodniong z odpowiednimi wtadzami
administracyjnymi i Nadzorem Zamawiajacego.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje
wytworni powinny by¢ zachowane nast¢pujace warunki:
a) Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialow w czasie prowadzenia inspekcji,
b) Inzynier - Inspektor Nadzoru bgdzie miat wolny wstep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Jesli Inzynier - Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie materiatdéw do innych robot
niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany
przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem 1 niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaty swoja jakosé
1 przydatno$¢ do robdt oraz zgodnos$¢ z wymaganiami SST 1 byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera -Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera -Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
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Liczba i wydajnos$¢ sprzg¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w przedmiarze, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
kopii dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku gdy
wymagaja tego przepisy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw kontraktu, zostang przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
Materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, S ST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bg¢da spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na
polecenie Inzyniera -Inspektora Nadzoru beda usuniete z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowac decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jakoscia robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja
przedmiaru i SST oraz dotyczacych akceptacji wypeklnienia warunkow kontraktu przez
Wykonawcg.

InZzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowacé decyzje w sposéb sprawiedliwy 1
bezstronny.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatéw 1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
przedmiarze robdt 1 w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

InZynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robot kontroli
wszystkich materialdow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wlaczajac
przygotowanie i produkcje materiatoéw. Inzynier - Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawce
o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie materiaty 1 roboty, ktoére nie speiniaja wymagan
jakosciowych okreslonych w przedmiarze i w SST. Z odrzuconymi materiatami nalezy
postepowac jak w p. 2.4.
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5.2. Wady robét spowodowane przez poprzednich Wykonawcow

Jesli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami przedmiaru i SST, a
zaistniala wadliwo$¢ tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi poprzednio
przez innych Wykonawcow, to Inzynier - Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postepowania z
poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera-Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i
ustaleniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegbdlnych
elementow robot,
- system (sposdb wykonania i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig
wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiardw 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis  pomiardw,
nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarow0-kontrolne,
- rodzaje 1 ilosci $rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposOb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- sposOb 1 procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i1 czestotliwo$é, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,
- sposOb postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem aby osiagna¢ zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robdt 1 jakosci materiatdw.
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wilaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i
badan materiatow oraz robot.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materialdw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowa i S ST.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo
wykalibrowane 1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6.3. Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce Inzynier- Inspektor
Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich
petng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatléw, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot powinna posiadac atest okre§lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan begda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Urzadzenia laboratoryjne 1 sprz¢t kontrolno - pomiarowy zainstalowany
w wytworniach lub maszynach muszg posiada¢ wazng legalizacje wydang przez upowaznione
instytucje.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wiasciwosci z SST to takie
materialy i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i1 bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg 1 podpisem kierownika budowy 1 InZyniera -
Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci
harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakofnczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, 1 ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera - Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.

2. Ksigga obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiegi obmiaru.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialdéw, orzeczenia o jako$ci materialow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na kazde zyczenie Zamawiajacego.

4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 1-3 nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania placu budowy,
c) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe i
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera - Inspektora
Nadzoru 1 przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
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Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera -
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie ofertowym lub SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt musza
by¢ zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprz¢t wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca powinien posiadaé
wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe musza by¢ przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed odbiorem robot zanikajacych i1 ulegajacych
zakryciu lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej
przerwy w robotach 1 zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
robot ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci  beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigegi obmiaru, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem - Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czegsci robdt do
odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Odbior powinien byé przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
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[los¢ 1 jakos$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier - Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST, uprzednimi
ustaleniami oraz w oparciu o ewentualne badania wiasne.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczes$niejszych
ustalen Inzynier - Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje
decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje
dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach
dodatkowych Inzynier - Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w
SST dotyczace danej czesci robot.

8.3. Odbior ostateczny robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢
stwierdzona przez Wykonawcge wpisem do dziennika budowy =z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zakonczenia rob6t i kompletnosci
oraz prawidlowosci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera - Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakoSciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikow i pomiardw,
oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Iub robot
uzupehiajagcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢
wykonanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
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Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 SST i dokumentacji
projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac :

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza : place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenia energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, uslugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawg placow i1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkoéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
robot objetych ta pozycja kosztorysowa, za wyjatkiem przypadkow omoéOwionych —w
warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz.414).
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SST-1_ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

W rozdziale oméwiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
demontazem i rozbiorka.

Klasyfikacja wg. Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

45111300-1 Roboty rozbiorkowe

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z demontazem i
rozbiorka przy wykonywaniu robot elewacyjnych, wewngtrznych 1 terenowych wedtug
kosztorysow np.:

- Wyniesienie mebli,

- Zdemontowanie i wyniesienie wyposazenia pokoi

- Rozebranie posadzek z wyktadziny wraz z listwami,

- Rozebranie klepki wraz z frezowaniem podtoza,

- Rozebranie sufitow podwieszonych,

- Wyniesienie i wywiezienie gruzu .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja
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3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg beda wykonywane recznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wiacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podno$nikami i o$wietleniem. Wykonawca powinien
postugiwac si¢ sprzgtem zapewniajagcym spetnienie wymogow jakosciowych, ilo§ciowych i
wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzgt nie moze
powodowac uszkodzen pozostatych, nierozbieralnych elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako§¢ wykonywanych robot.

Przypomina si¢ o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu.
Urzadzenia takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia , moga by¢ uzywane tylko przy
spetnieniu okreslonych warunkow.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wyladunek materiatéw z rozbiorek musi odbywac si¢ z
zachowaniem wszelkich srodkéw ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy
robotach rozbidrkowych.

Gruz bedzie wywozony w miare postepowania rob6t rozbiorkowych. Gruz bedzie tadowany
do konteneréw znajdujacych si¢ na terenie budowy lub na samochody ci¢zarowe dojezdzajace
do obiektu 1 wywozony na autoryzowane wysypiska. Wybor srodka transportu zalezy od
warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych. Wykonawca bedzie
usuwal na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE PRAC

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

- upewnic¢ si¢, ze wszystkie instalacje zostaty odtaczone od zasilania w sposob prawidlowy,
- miejsce prac oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zapozna¢ pracownikow z programem rozbiorki 1 poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.2 Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robot rozbiorkowych, Generalny Wykonawca winien ustawié
niezbedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu
budowy. Teren rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposob uniemozliwiajagcym przedostanie si¢ 0sob
nieupowaznionych w obreb prac rozbiorkowych i oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi.
Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i1 osob.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna za przydatne, beda podejmowane w
uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.3 Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz.U. Nr 47 poz 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
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Nalezy szczeg6lng uwage zwroci¢ na to, zeby usuniecie jednego elementu nie spowodowato
nieprzewidzianego spadania lub zawalenia si¢ innego. Materiaty posegregowac i odnie$¢ lub
odwiez¢ na miejsce skladowania.

Usunigcie  wszystkich  oblicowek  (zapraw, itp.), demontaz elementow  robot
wykonczeniowych, oktadzin $cian i stropéw nalezy wykona¢ bez naruszenia konstrukcji
nos$nych.

Material poza obrgb budynku znosi¢ lub spuszcza¢ rynnami zsypowymi w sposob
zabezpieczajacy przed uszkodzeniem. Podczas wiatru o szybkosci wigkszej niz 10m/s nalezy
roboty wstrzymac.

Na czas prowadzenia prac rozbiorkowych nalezy przygotowac tymczasowe stanowisko gruzu,
stali oraz innych materialéw. Materialy z rozbiorki powinny by¢ sktadowane w miejscu
wyréwnanym do poziomu. Gromadzenie gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych
i innych konstrukcyjnych czgsciach obiektu jest zabronione. Materiaty pylace i inne, ktore
moze rozwiewac¢ wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatka.

Przy sktadowaniu materialdw z rozbidrki odlegto$¢ stoséw nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Miegdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przej$cia o
szerokosci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajacej gabarytowi
natadowanych $rodkéw transportowych i powigkszone;j :

- 0 2 m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym $§rodkéw
poruszanych silag mechaniczna,

- 0 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkow
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.

Elementy nadajace si¢ do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu
Krytym.

Jezeli jest mozliwo$¢ spalenia nieprzydatnych elementéw uzyskanych w wyniku prac
rozbiorkowych, niezbedne czynno$ci nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem wszelkich
wymogow bezpieczenstwa 1 odpowiednich przepiséw. Zaleca si¢ stosowanie technologii
umozliwiajacej intensywne spalanie z powstaniem malej iloSci dymu, to jest spalanie w
wysokich stosach lub spalanie w dolach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ calkowicie wygaszony bez pozostawienia tlacych
si¢ czesci.

5.4. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- Po zakonczeniu robot rozbidrkowych, Wykonawca winien oczys$ci¢ calg strefe objeta
robotami oraz tereny okoliczne.

- Generalny Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewngtrzne oraz elewacje budynkow, na
ktorych osiadl pyl wytworzony w trakcie robot rozbiérkowych.

- Generalny Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach 1
na okolicznych terenach.

- Z tego tytutu, Generalny Wykonawca ma obowiagzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na
wlasny koszt wszystkich szkéd znanych w momencie odbioru robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zgodnie z wymogami ogdlnymi ST oraz PB.
7. OBMIAR ROBOT

Dla tynkéw, oktadzin, posadzek —[m?] metr kwadratowy
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Dlagruzu - [m®] metr szeScienny

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie
ogoblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
(Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)
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SST-2 ROBOTY TYNKARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt tynkarskich.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

45410000-4 Tynkowanie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie:
- gtadzi gipsowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatng do picia, oraz wode z rzeki lub
jeziora.

Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i mul.

2.2. Piasek (PN-EN 13139:2003)
2.2.1. Piasek powinien spelnia¢ wymagania obowiazujgcej normy przedmiotowe, a w
szczegblnosci:
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nie zawiera¢ domieszek organicznych,

mie¢ frakcje r6znych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
$rednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

2.2.2. Do gladzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty 1 przechodzi¢ catkowicie przez sito o
przeswicie 0,5 mm.

2.3. Gips szpachlowy do wykonania gladzi gipsowych powinien odpowiada¢ wymaganiom
aktualnej normy panstwowej i spetnia¢ w szczegdlnosci nastepujace wymagania:

- wytrzymalo$¢ na $ciskanie (po 7 dniach twardnienia i wysuszenia do statej masy) —
nie  mniej niz 5 MPa,

- odsiew na sicie o boku oczka kwadratowego 0,2 mm nie wiecej niz 2% masy spoiwa,
a odsiew na sicie 1,0 mm — 0%,

- poczatek wigzania po 30-60 min,

- ilo$¢ wody odciggnigtej z zaczynu w ilos$ci zawartej w pierscieniu przyrzadu Vicata —

nie wiecej niz 0,5 g,

- gips szpachlowy w ciagu 90 dni od daty wysytki nie powinien wykazywac odchylen

od wymagan normy.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
Podczas transportu materialy 1 elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszko-
dzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania tynkow
Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone
wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy, osadzone o$cieznice drzwiowe i okienne.
Tynki nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w
ciggu doby nie nastapi spadek ponizej 0°C.
W nizszych temperaturach mozna wykonywac tynki jedynie przy zastosowaniu
odpowiednich srodkdéw zabezpieczajacych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania robot
budowlano-montazowych w okresie obnizonych temperatur”.
Zaleca si¢ chroni¢ §wiezo wykonane tynki zewngtrzne w ciggu pierwszych dwdch dni
przed nastonecznieniem dtuzszym niz dwie godziny dziennie.
W okresie wysokich temperatur $wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i
twardnienia, tj. w ciggu 1 tygodnia, zwilzane woda.

5.2 Gladzie : Gtadz zacieramy packa na gltadko. Na przejsciach przewoddéw instalacyjnych
przez tynk montujemy rozety maskujace. Osadzamy drobne elementy $lusarskie (kratki
wentylacyjne, odbojnice drzwiowe, uchwyty do zamknie¢, kotwy montazowe odbojnic).
Stanowisko robocze po wykonaniu robot oczysci€ z resztek zaprawy 1 wywies¢ gruz.
Rozebrac i oczysci¢ rusztowania. Zlikwidowac¢ zabezpieczenia.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Gladzie szpachlowe. Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze
niz 2 mm na 1 mb i nie wigksze niz 3 mm na catej powierzchni ograniczonej §ciankami

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows robot jest m2. Ilo$é robot okresla sie na podstawie projektu z

uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér podioza
Odbiér podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot
tynkowych. Podloze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2.1.
Jezeli odbior podioza odbywa sie po dluzszym czasie od jego wykonania, nalezy podtoze
oczysci¢ 1 zmy¢ woda.
8.2. Odbidr tynkoéw
8.2.1. Uksztaltowanie powierzchni, krawedzie przecigcia powierzchni oraz katy
dwuscienne powinny by¢ zgodne z dokumentacja techniczna.
8.2.2. Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku kat. III od plaszczyzny i odchylenie
krawedzi od linii prostej — nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na
catej dtugosci taty kontrolnej 2 m.
Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:
a) pionowego — nie wigksze niz 2 mm na 1 m i ogélem nie wigcej niz 4mm w pomieszczeniu,
b) poziomego — nie wigksze niz 3 mm na 1 m i ogétem nie wigcej niz 6 mm na calej
powierzchni mi¢dzy przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp.).
8.2.3. Niedopuszczalne sg nastepujace wady:
c) wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztwordow soli
przenikajacych z podtoza, pil$ni itp.,
d) trwate $lady zaciekow na powierzchni, odstawanie, odparzenia i pgcherze wskutek nie-
dostatecznej przyczepnosci tynku do podtoza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Tynki wewnetrzne.

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ m? powierzchni $ciany wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
przygotowanie zaprawy,

dostarczenie materiatow 1 sprzgtu,

ustawienie i rozbiorke rusztowan,

umocowanie i zdjgcie listew tynkarskich,

osiatkowanie bruzd,

obsadzenie kratek wentylacyjnych i innych drobnych elementow,

reperacje tynkodw po dziurach 1 hakach,

oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie
probek.

SST-3 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

W niniejszym rozdziale omdéwiono ogdlne wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t budowlanych zwigzanych z wykonaniem wewngtrznych robot malarskich.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV)

45442100-8 Roboty malarskie.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamdwienia i
zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem:
- malowanie $cian otynkowanych 1 na gtadzi gipsowej farbami lateksowymi.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét, ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, SST i1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Farba lateksowa

Farby lateksowe - produkty odporne na zmywanie i szorowanie zabrudzen. O tych
wlasciwos$ciach informuja parametry dwoch powszechnie stosowanych norm

odpornosci: PN-EN 13300 lub PN 92/C-81517. Klasyfikacja wg normy PN-EN 13300
zaktada badanie odpornosci farb wg normy ISO 11998. Zgodnie z nig farby dzieli si¢ na klasy
od pierwszej do piatej, ale tylko pierwsze dwie (klasa I 1 II) pozwalajg na nazwanie farby
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produktem o wysokiej odpornos$ci mechanicznej, a konkretnie odpornos$ci na szorowanie na
mokro.

Farba lateksowa odporna na zmywanie czy szorowanie powinna si¢ charakteryzowacé
nastepujagcymi parametrami:

- klasa I i 11 lub 2000-5000 cykli mycia (norma odpornosci),

- wydajnos¢ na poziomie 10-15 m2/l przy jednokrotnym malowaniu,

- nie z6lknie,

- wysoka sita krycia,

- dobra przyczepnos¢ do podtoza,

- nie kapiaca.

2.2. Srodki gruntujace
Przy malowaniu farbami lateksowymi:
— gruntowanie pod farby wg technologii producenta.

2.3. Folia malarska
Folia poliet. bud.ostonowa,gr.0,12-0,20mm.

2.4. Materiaty pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania robdt malarskich to:

rozcienczalniki przygotowane fabrycznie,

— $rodki do odtluszczania, mycia i usuwania zanieczyszczen podioza,

— $rodki do likwidacji zaciekdw 1 wykwitow,

— kity i masy szpachlowe do naprawy podioza.

Wszystkie ww. materialty musza mie¢ wlasnosci techniczne okreslone przez producenta lub
odpowiadajace wymaganiom odpowiednich aprobat technicznych badz PN.

3. SPRZET
Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

4. TRANSPORT
Materiaty 1 elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.
Farby powinny by¢ przewozone w oryginalnych opakowaniach w temperaturze powyzej +5°C.

5. WYKONANIE ROBOT
Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W
okresie zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewac.
W ciagu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po
zakonczeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez
3 dni nie moze spas¢ ponizej +1°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym
powietrzem od przewodow wentylacyjnych i urzadzen ogrzewczych.
Malowanie $cian i sufitow mozna wykonac po:

- catkowitym ukonczeniu robot elektrycznych,

- catkowitym utozeniu posadzek,

- usunigciu usterek na stropach i tynkach.

5.1. Przygotowanie podiozy
- Podloze posiadajace drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione przez
wypetnienie ubytkéw zaprawa cementowo-wapienng. Powierzchnie powinny by¢
oczyszczone z kurzu 1 brudu, wystajacych drutow, naciekdw zaprawy itp. Odstajace
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tynki nalezy odbi¢, arysy poszerzy¢ i ponownie wypetli¢ zaprawa cementowo-
wapienna.

5.2. Gruntowanie.
Podloze nalezy zagruntowaé zgodnie z instrukcjg producenta farby. Po ok. 2 godzinach
naklada¢ 2 warstwe farby. Gruntowaé podloze nanoszac farb¢ pe¢dzlem, pozostale
warstwy nanosi¢ watkiem.

5.3. Wykonywania powtok malarskich
- Powloki z farb powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu $rodkéw myjacych i
dezynfekujacych.
Powtoki powinny dawa¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni.
Barwa powtlok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.
Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam 1 sladow pedzla.
- Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegdlne warstwy stosowaé farby
w r6éznych odcieniach.
Dopuszcza si¢ chropowato$¢ powloki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego
podioza.
Przy jednowarstwowej powloce malarskiej dopuszczalne sa nieznaczne miejscowe
przeswity podtoza.
Nie dopuszcza si¢ w tego rodzaju powlokach:
a) spekan,
b) tuszczenia si¢ powtok,
c¢) odstawania powtok od podioza.
Pomieszczenie po wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Powierzchnia do malowania.
Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna
obejmowac:
- sprawdzenie wygladu powierzchni,
- sprawdzenie wsigkliwosci,
- sprawdzenie wyschnigcia podloza,
- sprawdzenie czystosci,
Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykona¢ przez ogledziny
zewngetrzne. Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykona¢ przez spryskiwanie powierzchni
przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilzonej
powierzchni powinna nastgpi¢ nie wczesniej niz po 3 s.
6.2. Roboty malarskie.
- Badania powtok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich
wykonania:
- dla farb akrylowych i lateksowych nie wczesniej niz po 7 dniach,
- Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy
wilgotnosci powietrza mniejszej od 65%.
- Badania powinny obejmowac:
- sprawdzenie wygladu zewnetrznego,
- sprawdzenie zgodno$ci barwy ze wzorcem,
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Jesli badania dadza wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane
prawidtowo. Gdy ktorekolwiek z badan dato wynik ujemny, nalezy usung¢ wykonane
powloki czesciowo lub catkowicie i wykonaé powtdrnie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanej malatury.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajag warunkom odbioru wedtug zasad podanych
ponize;.

8.1

8.2.

. Odbior podtoza

Zastosowane do przygotowania podtoza materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach panstwowych lub $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w
budownictwie. Podtoze, posiadajace drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione przez
wypelienie ubytkdw zaprawa cementowo-wapienng do robdt tynkowych lub
odpowiedniag szpachlowka. Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami
w pkt. 5.1. Jezeli odbiér podtoza odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania,
nalezy podloze przed gruntowaniem oczyscic.

Odbidr robot malarskich

- Sprawdzenie wygladu zewnegtrznego powlok malarskich polegajace na stwierdzeniu
rownomiernego rozlozenia farby, jednolitego natezenia barwy i zgodnosci ze wzorcem
producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu
lub wypehiaczy, braku plam, smug, zaciekdw, pgcherzy odstajacych ptatow powtoki,
widocznych okiem $§ladow pedzla itp., w stopniu kwalifikujacym powierzchni¢ malowang
do powtok o dobrej jakos$ci wykonania.

- Sprawdzenie odporno$ci powtoki na wycieranie polegajace na lekkim, kilkakrotnym
potarciu jej powierzchni migkka, welniang lub bawetniang szmatka kontrastowego koloru.
- Sprawdzenie odporno$ci powloki na zarysowanie.

- Sprawdzenie przyczepnosci powloki do podloza polegajace na probie poderwania
ostrym narz¢dziem powtoki od podioza.

- Sprawdzenie odpornosci powtoki na zmywanie woda polegajace na zwilzaniu badanej
powierzchni powloki przez kilkakrotne potarcie mokra migkka szczotka lub szmatka.
Wyniki odbioréw materialéw i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika
budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w pkt 4.6 Wymagania ogolne.

Cena obejmuje:

Zapewnienie niezbednych czynnikow produkc;ji tj.

- wykonanie ww. czynnosci

- zapewnienie na placu budowy warunkow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych i ochrony
srodowiska

- uporzadkowania placu budowy

10.

PPRZEPISY ZWIAZANE

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i
wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi.
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SST-4 ROBOTY POSADZKARSKIE

1.  WSTEP
1.1.  Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z wykonaniem posadzek .
Klasyfikacja wg. Wspodlnego Stownika Zamowien (CPV)

45432110-8 Roboty
posadzkarskie.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument inwestorski niezbedny przy
realizacji 1 odbiorze rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie:

- Warstwy wyrdéwnujacej 1 wygladzajacej z zaprawy samopoziomujgcej po zerwaniu posadzki
z klepki 1 z frezowaniu podtoza

- posadzek z wyktadzin tekstylnych,

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagania Ogolne.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

rysunkami, ST 1 poleceniami InZyniera.

1.5.1. Wymogi formalne.
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Wykonanie podtég z posadzkami z wykladzin tekstylnych winno by¢ zlecone
przedsigbiorstwu majacemu wilasciwe doswiadczenie w realizacji tego typu robodt i
gwarantujgcemu wtasciwg jako$¢ wykonania.

Wykonawstwo podidg i posadzek zgodnie z wymaganiami norm.

1.5.2. Warunki organizacyjne.

Przed przystapieniem do robdt wykonawcy oraz nadzor techniczny winny si¢ dokladnie
zaznajomi¢ z caloscig dokumentacji technicznej, oraz z projektem organizacji robot,
wykonanym przez Inzyniera robot. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach
technicznych nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegolnych opracowan przed przystgpieniem do
robot.

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej mogg by¢ dokonywane w takcie
wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, a w przypadku zmian dotyczacych
zasadniczych elementow lub rozwigzan projektowych nalezy uzyska¢ dodatkowa akceptacje
projektantow.

2. MATERIALY
2.1. Zastosowane materialy.

Zastosowanym materialem do wykonania posadzek sa wyktadziny dywanowe w ptytkach
emulsja antyposlizgowa, klej i listwy cokolowe :

Wylewka samopoziomujaca- masa niwelujaca, o bardzo dobrych wiasciwosciach
rozpltywanych, o wytrzymatosci na $ciskanie 20-24 N/mm2 oraz na zginanie 9 N/mm2.
Srodek gruntujacy - gteboko penetrujacy , zgodny ze stosowanymi masami niwelujacymi.
Srodki naprawcze- zgodne ze stosowanymi masami niwelujacymi.

Kleje - zalecane przez Producenta wyktadziny, zgodne ze stosowanymi masami niwelujgcymi.
Akcesoria - listwy wyoblajace pod wyktadzing, zgodnie z zaleceniami Producenta.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy przewiduja posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez Producenta w taki
dokument.

Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na Zyczenie Inwestora
(Inspektora Nadzoru).

Za wyroby dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie uznaje si¢
roOwniez wyroby umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wptywu na
spelnienie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedlug
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej. Wykaz taki zamieszczony jest w Dz. U. Nr 99
/ 1998, pdz. 637.

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowg wraz ze swiadectwem jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodno$ci z danymi producenta.

Elementy do wykonania podtog winny by¢ zabezpieczone i odpowiednio sktadowane.

Zaleca si¢ sposob sktadowania materiatéw umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych jego
asortymentow.

3. SPRZET

3.1.0godlne wymagania dotyczace sprzetu



27

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 1.0. "Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2.Sprzet do wykonania robét

Do uktadania wyktadzin tekstylnych stosuje si¢ noze do przycinania wyktadzin, pace i
szpachelki stalowe, watki dociskowe, liniaty stalowe. Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu
sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 1.0. "Wymagania ogo6lne" pkt 4.

4.2. Transport i skladowanie

Wyktadziny dywanowe oraz kleje przeznaczone do ich mocowania powinny by¢ sktadowane
w pomieszczeniach zamknigtych, suchych, w temperaturze 5-25°C. Nalezy je ochroni¢ przed
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Kleje zachowuja trwatos$¢ przez 6 miesigcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST — 1.0. "Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich roboty beda wykonywane.

5.3. Wymagania przy wykonaniu posadzek zgodnie z polskimi normami i wytycznymi
technologicznymi producenta.

5.4. Opis .

Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot zasadniczych Wykonawca w porozumieniu z Inspektorem
Nadzoru

Inwestorskiego ustali harmonogram prac uwzgledniajacy specyfike obiektu oraz wymagany
termin

zakonczenia robot. W ramach robot przygotowawczych nalezy;

- rozebrad istniejaca posadzke z deszczutek drewnianych,

- oczyscic¢ podioze

- sku¢ wystepujace nierownosci

- naprawi¢ wszystkie uszkodzenia, rysy

- oczysci¢ $ciane do wysokosci cokolika tj 10 cm od posadzki

- wykona¢ dylatacje konstrukcyjne

Wykonanie samopoziomujacej masy szpachlowej

- Przygotowanie podtoza - podtoze powinno by¢ suche, nosne, tzn. odpowiednio mocne,
oczyszczone z warstw mogacych ostabi¢ przyczepnos¢ podktadu, zwtaszcza z kurzu, brudu,
wapna, olejow, thuszczoéw, wosku, substancji bitumicznych, resztek farby. Jezeli istnieje
potrzeba zredukowania chtonnos$ci podtoza nalezy stosowac emulsje gruntujaca, przed
przystapieniem do wylewania masy nalezy dodatkowo zaznaczy¢ na §cianach miejsca
przebiegu istniejacych w podkiadzie dylatacji, aby przenies¢ je pdzniej na warstwe
wygtadzajaca, z uwagi na mozliwo$¢ wyptyniecia masy, podtoze powinno mie¢ charakter
wannowy - pola technologiczne oraz otwory w podtodze nalezy zabezpieczy¢ zastawkami, np.
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odpowiednio profilujac tasme przylepng lub stosujac jako uszczelnienie drewniane listwy z
podsypka suchego materiatu.

- Przygotowanie masy - mas¢ przygotowuje si¢ poprzez wsypanie suchej mieszanki do
naczynia z odmierzong iloscig wody (w proporcji 4,25+4,5 1 wody na opakowanie 25 kg) i
wymieszanie, az do uzyskania jednolitej konsystencji, czynno$¢ te nalezy wykonac
mechanicznie, najlepiej za pomocg wiertarki z mieszadtem, masa nadaje si¢ do uzycia po
uplywie okoto 5 minut i po ponownym wymieszaniu, przygotowang mas¢ nalezy wykorzystac¢
w ciggu 20 minut, zastosowanie niewtasciwej ilosci wody do przygotowania masy prowadzi
do obnizenia parametrow wytrzymatosciowych podktadu.

- Sposdb uzycia - prace rozpoczynamy od okreslenia poziomu powierzchni przysziego
podktadu i zaznaczenia go na §cianach oraz w calym polu wylewania, mozemy to zrobi¢ za
pomocg dtugiej poziomicy i przenosnych reperow wysokosciowych, przygotowang mase
wylewamy recznie, rozpoczynajac od powierzchni przy Scianie najbardziej oddalonej od
wyjscia, rownolegtymi do niej pasami o szerokosci ok. 50 cm, uwazajac by nie wchodzi¢ na
wylang juz powierzchnig, polaczenie kolejnych partii wylewki nalezy wykonywa¢ w czasie
nie dluzszym niz 10 minut, jezeli szeroko$¢ pomieszczenia przekracza 6 m, to powinno si¢ je
podzieli¢ zastawka technologiczna, wylang masg¢ nalezy wstgpnie rozprowadzi¢, np. za
pomoca gtadkiej metalowej pacy, nadmiar masy zgarniamy w kierunku "do siebie",
kontrolujac w ten sposob grubos$¢ warstwy, mase zaleca si¢ odpowietrza¢ walcem siatkowym
lub watkiem "kolczakiem" operacja ta dodatkowo poprawia rozptywalno$¢ 1 ujednolica
powierzchni¢ wylewki, wigzacego juz materiatu nie wolno rozcienczac, wylang powierzchnig
nalezy chroni¢ przed zbyt szybkim wysychaniem, bezpo$rednim nastonecznieniem, niska
wilgotnoscig powietrza lub przeciggami, nie wolno dopuszczaé¢ do gwaltownych zmian
temperatury w pomieszczeniu oraz ograniczy¢ jego ogrzewanie, tak pielggnowana
powierzchnia jest bardzo twarda i malo chtonna, istniejace dylatacje na podtozach nalezy
przenies$¢ na warstwe wylewki poprzez nacigcie, czas wysychania wylewki zalezy od
grubosci warstwy oraz warunkéw cieplno-wilgotnosciowych panujacych w pomieszczeniu,
uzytkowanie wylewki (wchodzenie) mozna rozpocza¢ po okoto 10 godzinach, wyktadziny
PCV mozna przykleja¢ po okoto 7 dniach (w zalezno$ci od wilgotno$ci powietrza 1 podtoza).
a) Temperatura: przygotowania zaprawy oraz podtoza i otoczenia w trakcie prac — od +5°C do
+25°C

b) Narzgdzia- wiertarka wolnoobrotowa z mieszadlem, walec siatkowy, repery
wysokosciowe, narzedzia nalezy czysci¢ czysta woda, bezposrednio po uzyciu, trudne do
usunigcia resztki zwigzanej juz zaprawy zmywa si¢ specjalnym $rodkiem np. ATLAS SZOP.

Posadzki z wykladzin tekstylnych - plytki 50x50

Podktad pod posadzk¢ nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w ST. Podktad
pod posadzke powinien stanowi¢ czysta, niepylaca powierzchni¢, o wytrzymatosci na
Sciskanie > 12 MPa i1 wilgotno$ci max. 3% dla podktadow cementowych 1 max. 1,5% dla
podktadéow anhydrytowych 1 gipsowych. Do wykonania napraw podktadu nalezy stosowaé
zageszczong drobnym piaskiem mase wygtadzajaca, uzywajac gladkich pacek lub szpachelek.
Po 24 godzinach od wykonania napraw mozna przystapi¢ do dalszych prac.

Do wykonania posadzki z wykladziny tekstylnej mozna przystapi¢ po zakonczeniu
wszystkich robot budowlanych stanu surowego 1 robot wykonczeniowych, oraz po
zakonczeniu robot instalacyjnych, lacznie z przeprowadzeniem prob cisnieniowych instalacji.
Temperatura, w ktorej wykonuje si¢ posadzki z wyktadzin tekstylnych nie powinna by¢ nizsza
niz 10°C. W obrebie jednego pomieszczenia, o ile projekt nie przewiduje inaczej, posadzka
powinna by¢ wykonana z jednego rodzaju wyktadziny, o jednolitej barwie 1 wzorze.
Wykladzing nalezy na 24 godziny przed ulozeniem roztozy¢ na podktadzie. Uklad spoin
miedzy plytkami nalezy tak rozplanowaé, aby nie wypadly one w miejscach intensywnego
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ruchu 1 w miar¢ mozliwos$ci przebiegaty prostopadle lub rownolegle do $cian. Przy uktadaniu
wykltadzin nalezy dopasowac¢ kierunek pochylenia runa, a przy wyktadzinach wzorzystych
réwniez wzor stykajacych sig¢ arkuszy.

Wyktadziny uktada si¢ calg powierzchnig na podktadzie przy uzyciu emulsji antyposlizgowe;j
zalecanej przez producenta wyktadziny. Ptyty docinane dopasowuje si¢ przycinajac je ostrym
nozem. Powierzchnia ulozonej wyktadziny nie moze mie¢ sfaldowan, i pecherzy, brzegi
arkuszy powinny $cisle do siebie przylega¢. Podsadzke z wyktadziny nalezy wykonczy¢ przy
Scianach listwami okre§lonymi w projekcie.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1.0golne zasady kontroli jakoSci robot
Zasady ogolne kontroli jakosci robot podano w ST — 1.0. "Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2.Kontrola robot

Kontrola jakosci robot przy wykonywaniu podidég z posadzkami z wyktadzin tekstylnych
polega na sprawdzeniu wszystkich faz prac przy wykonywaniu podktadu i uktadaniu posadzki.

Kontrola jako$ci powinna obejmowac:
e sprawdzenie materialdow pod wzgledem ich zgodno$ci z aktualnymi normami,
dokumentacja techniczng i niniejszg ST,
e sprawdzenie wykonania podktadu,
e sprawdzenie poprawnosci wykonania posadzki z wyktadzin tekstylnych.

Podczas odbioru jakosciowego wyktadzin, przeznaczonych do wykonania posadzek nalezy
sprawdzi¢:

- zaswiadczenie o jakosci wystawione przez producenta,

- gatunek dostarczonych wyktadzin (gatunek I),

- jednolitos¢ wzoru lub barwy.

Wyktadziny powinny posiada¢ oznaczenia na spodniej powierzchni: dane producenta,
oznaczenie rodzaju, barwy i1 gatunku, numer $wiadectwa dopuszczenia do uzytku w

budownictwie lub obowigzujacej normy.

Kontrola jako$ci wykonanej posadzki obejmuje sprawdzenie:

1. poprawnosci przylegania wykladziny do podloza (niedopuszczalne jest wystegpowanie
miejsc nie przylegajacych, fatd, pecherzy, odstajacych brzegow),
2. wygladu powierzchni — powierzchnia powinna by¢ rdéwna, czysta, gladka, nie

zanieczyszczona.

Badania zgodnosci z Dokumentacjg Projektows.

- sprawdzenie, czy zostaty przedlozone wszystkie dokumenty

- sprawdzenie dokumentow pod wzgledem merytorycznym 1 formalnym

- sprawdzenie, czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot zostaly uzgodnione
z Zamawiajacym 1 inspektorem nadzoru.

Badanie wykonania podloza i podtogi.

Sprawdzenie metod wykonania robot — wykonuje si¢ przez ogledziny zewnetrzne 1
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poréwnanie z dokumentacja, oraz sprawdzenie uzytkowanego sprzetu.

Badanie prawidtowosci wykonania podioza — przeprowadza si¢ przez ogledziny
zewngetrzne dla stwierdzenia, czy podloze odpowiada wymaganiom.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST — 1.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Podtoza betonowe oblicza sie w m®.

Posadzki oblicza sie w m?.

Zardéwno Inzynier jak i wykonawca moga zada¢ koncowego sprawdzenia dostarczonego
materialu w przypadku watpliwosci. Zadanie wykonawcy musi by¢ na pi§mie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zgodnos¢ robot z projektem 1 Specyfikacija

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz pisemnymi
decyzjami Inzyniera.

8.2.0dbior elementow

Odbior podktadu powinien by¢ przeprowadzony w nastepujacych etapach:
- po ulozeniu warstwy materiatu izolacyjnego,
- podczas uktadania podktadu,
- po catkowitym stwardnieniu podktadu.
Odbidr podktadu powinien obejmowac sprawdzenie:
- jakosci zastosowanych materiatow,
- prawidlowosci utozenia kolejnych warstw,
- grubosci podktadu w dowolnych 3 miejscach w pomieszczeniu,
- réwnosci 1 zachowania dopuszczalnych odchytek plaszczyzny podktadu,
- prawidtowosci osadzenia elementow dodatkowych w podktadzie,
e poprawnos$ci wykonania i rozmieszczenia szczelin dylatacyjnych.
[ ]

Odbidr koncowy robot podtogowych powinien obejmowac:
e ocen¢ zgodnos$ci wygladu wykonanej podtogi z dokumentacja techniczna,
e jakos$ci zastosowanych materialow,
e sprawdzenie dotrzymania warunkéw wykonywania prac na podstawie zapisow w
dzienniku budowy.
Odbidr posadzki powinien obejmowac:
1. ocen¢ wygladu zewngtrznego,
2. sprawdzenie prawidtowosci uksztattowania powierzchni,
3. sprawdzenie potaczenia posadzki z podktadem,
4. oceng¢ prawidlowosci osadzenia elementéw dodatkowych w posadzce.
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Dopuszczalne tolerancje:
e odchylenie powierzchni podktadu lub posadzki od ptaszczyzny nie moze przekraczaé
2 mm/m i 5 mm na catej dtugos$ci lub szerokosci pomieszczenia,
e przeswit pomiedzy dwumetrowa tata przytozong w dowolnym miejscu nie moze by¢
wiekszy niz 5 mm,
e odchylenie spoiny od linii prostej nie moze by¢ wicksze niz 1 mm/m lub 5 mm na
calej dtugosci spoiny w pomieszczeniu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Dz. U. Nr 109/2004 ,,Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie.”

Polskie normy:
2 PN-B-89002 Elementy z tworzyw sztucznych dla budownictwa. Listwy podtogowe z
polichlorku winylu.
PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymato$ciowych.
PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
PN-B-06256 Beton odporny na $cieranie.

~No ok~ w

Swiadectwa dopuszczenia ITB, atesty PZH dla poszczegélnych wyrobow.
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SST-5 STOLARKA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t polegajgcych na montazu elementow stolarskich - rolet

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV)

Instalowanie drzwi i okien oraz podobnych

45421100-5 ,
elementow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie
zamdwienia i zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

element konstrukcyjny — cz¢$¢ konstrukceji stuzaca do przeniesienia sit,

stezenie — system elementdw konstrukcyjnych, zwykle przekatnych, $ciskanych i rozcigganych
usztywniajacych konstrukcje,

zkacze — konstrukcja utworzona przez przylegle cze$ci dwoch lub wigeej wyrobdw, elementow
budowlanych zestawionych razem albo potaczonych z zastosowaniem lub bez tacznikow,
naktadka stykowa — element o malym przekroju, stosowany zwykle do zakrycia zlacza,
ksztaltownik — wyrob hutniczy o stalym, lecz zlozonym przekroju poprzecznym, matym w
stosunku do jego dtugosci,

stolarka — wykonanie lub 1gczenie obrobionych elementéw drewnianych i wyrobow
ptytowych. Nie zalicza si¢ tu konstrukeji drewnianych ani oktadzin.

drzwi - konstrukcja do zamykania otworu, przeznaczona gltéwnie do zapewnienia dostepu,
dziatajaca na zawiasach przegubowych, osi obrotu lub za pomoca przesuwu

1.4. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu montaz stolarki w obiekcie, ktére obejmuja:

— Obsadzenie oscieznic,

— Wstawienie drzwi wewnetrznych



33

— innych prac okre§lonych w dokumentacji projektowe;j
Zastosowaniu podlegaja tylko i wylacznie wyroby odpowiadajagce wymaganiom norm i
posiadajgce niezbedne aprobaty techniczne.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w czesci ,, Wymagania ogo6lne” pkt 1.5 niniejszej
specyfikacji technicznej. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot,
ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST i1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w czesci
»Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji techniczne;.

Wszystkie uzyte materialy powinny mie¢ aktualne §wiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej tzn. posiada¢ aktualne aprobaty
techniczne, certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci
z aprobatg techniczng lub inne stosowne dokumenty obj¢te prawem.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robét

Przy wykonaniu prac obje¢tych niniejsza specyfikacja techniczng zastosowaniu podlegaja
nastgpujace rodzaje materialow:

- skrzydla drzwiowe wewnetrzne ptytowe petne jednoskrzydtowe fabrycznie
wykonczone
lazienkowe,

- futryny drewniane dostosowane do istniejacych,

- zabudowy meblowe (pionow c.o.) , szaf wngkowych

Szczegotowe rozwigzania materialowe 1 jakoSciowe zgodnie z dokumentacjg techniczng.

3. SPRZET

Do wykonania montazu stolarki moze by¢ uzyty dowolny sprzet. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot 1 bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podane s3 w czesci ,,Wymagania ogolne” pkt 4
niniejszej specyfikacji technicznej.

4.2. Transport materialow

Transport materialbw musi odbywaé si¢ przy w sposob zabezpieczajacy je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem. Pakowanie, przechowywanie i
transport powinien by¢ realizowany wg instrukcji Producenta dostosowanej do polskich
przepiséw przewozowych.
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Kazda partia wyrobow powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane projektem lub
odpowiednig norma.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Elementy moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu.

4.3. Pakowanie i magazynowanie stolarki budowlanej

Elementy wykonczone powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem i zniszczeniem okreslony przez producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona
odbiorcom w jezyku polskim. Na kazdym opakowaniu powinna znajdowaé si¢ etykieta
zawierajaca:

— nazwe i adres producenta,

— nazwe¢ wyrobu wg aprobaty technicznej jaka wyrob uzyskat,

— date produkc;ji 1 nr partii,

— wymiary,

— liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,

— numer aprobaty technicznej,

— nr certyfikatu na znak bezpieczenstwa,

— znak budowlany.

Materiaty i konstrukcje powinny by¢ pakowane przy uzyciu folii, drewna, tektury, styropianu.
Naroza i wiotkie elementy nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi i
zniszczeniem powtok.

Przechowywanie elementéw powinno zapewnia¢ statg gotowo$¢ uzycia ich do montazu.
Materiaty powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach krytych, zamknietych Iub
magazynach polotwartych z bocznymi ostonami przeciwdeszczowymi. Powinny by¢ one
odizolowane od materiatléw 1 substancji dziatajacych szkodliwie takich jak wapno, zaprawy,
kwasy, farby, itp.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogélne

Ogoblne zasady wykonania robot podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” pkt.5 niniejszej
specyfikacji technicznej.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze oraz kompletowanie materiatu 1 sprzetu powinno odbywac sig
zgodnie ze specyfikacja podang w projekcie technicznym.

Przed przystapieniem do montazu stolarki nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ wykonania otworow
pod oscieznicg, ktore powinny by¢ wykonane zgodnie wymaganiami wykonania robot
murowych. W przypadku stwierdzenia wad w wykonaniu lub zabrudzen powierzchni o$ciezy
nalezy je naprawic€ i oczyscic.

Prace powinny by¢ tak przygotowane, aby zapewnione bylo harmonijne i bezpieczne
wykonywanie montazu i osadzanie elementow $lusarskich.

5.3. Montaz stolarki
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W sprawdzone i przygotowane oscieze o oczyszczonych z pylu powierzchniach nalezy

wstawi¢ stolarke na podktadkach lub listwach. Po ustawieniu drzwi nalezy sprawdzié

sprawnos¢ dziatania skrzydel przy otwieraniu i zamykaniu.

Elementy kotwigce osadzone w osciezach:

— na wysoko$ci elementu po obydwu stronach stosowa¢ co najmniej po dwa elementy
mocujace w odleglosci nie wigkszej niz 200 mm od naroza,

— maksymalna odleglto$¢ pomigdzy punktami mocowania wynosi 700 mm,

— dodatkowe elementy mocujace stosowane sg przy punktach zamykajgcych, aby zapobiec
powstawaniu odksztatcen podczas zamykania,

— na szerokosci elementu — jeden element kotwigcy na 1 mb.

Ustawienie drzwi nalezy sprawdzi¢ w pionie i w poziomie.

Dopuszczalne odchylenie od pionu powinno by¢ mniejsze od 1 mm na 1 m wysokosci okna,

nie wigcej niz 3 mm.

Roéznice wymiardw po przekatnych nie powinny by¢ wigksze od:

— 2 mm przy dlugosci przekatnej do 1 m,

— 3 mm przy dlugosci przekatnej do 2 m,

— 4 mm przy dlugosci przekatnej powyzej 2 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w pkt 6 ,,Wymagania og6élne” ogdlne;j
specyfikacji technicznej.

6.2. Kontrola jako$ci wyrobow

Zasady prowadzenia kontroli powinny by¢ zgodne z postanowieniami PN-88/B-10085 i PN-
67/B10086

W celu oceny jakosci stolarki budowlanej nalezy sprawdzi¢:

— zgodnos$¢ wymiardw,

jako$¢ materialow uzytych do wykonania stolarki,

prawidtowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczegotéw konstrukcyjnych,

sprawnos$¢ dziatania skrzydet oraz funkcjonowania okuc.

Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w czgsci ,,Wymagania ogdlne” pkt 7 specyfikacji
technicznej.

Jednostkami obmiarowymi dla stolarki i §lusarki sa:
— [szt] — montowanych oscieznic wewnetrznych i zewnetrznych,
—  [m?] — montowanych skrzydet drzwiowych ,

Wielko$ci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot zwigzanych z montazem stolarki podano w
ogolnej specyfikacji technicznej w cz¢sci ,, Wymagania ogolne” w pkt 8.

Sprawdzeniu bezwzglednie podlegaja:
— jakos$¢ dostarczonej stolarki
— poprawno$¢ wykonania montazu

W wyniku odbioru nalezy:

— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot

— dokona¢ wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru rob6t daly wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uznaé za zgodne z wymaganiami SST i dokumentacja projektowa.

8.2. Odbior elementow przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastgpujace cechy:

— zgodnos$¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentacja techniczna,

— wymiary gotowego elementu i jego ksztalt,

— prawidlowo$¢ wykonania potaczen (przekroje, dlugos¢ i rozmieszczenie spawow, $rub),
srednice otworow,

— dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,

— rodzaj zastosowanych materiatéw,

— zabezpieczenie wyrobow przed korozja.

8.3. Odbior elementéw po wbudowaniu i wykonczeniu

Przy odbiorze elementoéw stolarskich powinny by¢ sprawdzone:
— prawidlowos¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
— zgodnos$¢ wbudowanego elementu z projektem.

W wyniku odbioru nalezy:

— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot

— dokona¢ wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami SST i PB

Jezeli chociaz jeden wynik badania begdzie negatywny, zakres prac okreslonych niniejsza
szczegdtowa specyfikacja techniczng nie moze zosta¢ odebrany.

W takim przypadku nalezy przyjac¢ jedno z rozwigzan:

- poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkowania i trwato$ci
oktadziny oraz jezeli inwestor wyrazi zgode, obnizy¢ ostatecznie warto$¢ wykonanych robét,
- w przypadku gdy nie sg mozliwe powyzsze rozwigzania, usung¢ efekt btednie wykonanych
prac i ponownie je wykonac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w pkt 9 w czesci ,, Wymagania ogdlne”
specyfikacji technicznej
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Cena jednostkowa montazu 1 sztuki [szt] o$cieznic drzwiowych obejmuje:

— przygotowanie stanowiska roboczego

— dostarczenie narzedzi i sprzetu,

— przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

— montaz o$cieznic,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunigcie pozostatosci , resztek 1 odpadéw materiatow,

— likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacje opakowan i resztek materiatlow zgodnie ze wskazaniami ich producentow.

Cena jednostkowa montazu 1 metra kwadratowego [m?] stolarki:

— przygotowanie stanowiska roboczego

— dostarczenie narzedzi i sprzetu,

— przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

— montaz drzwi drewnianych ptytowych,

— montaz drzwi drewnianych plytowych z kratka,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunigcie pozostatosci , resztek i odpadow materiatéw,

— likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacj¢ opakowan i resztek materiatdéw zgodnie ze wskazaniami ich producentow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztaltu i potozenia. Wartosci.
PN-88/B-10085/A2 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania. (Zmiana A2)
PN-75/B94000 Okucia budowlane. Podzial.
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SST-6 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJII ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej dla budynku uzytecznosci

publicznej.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV)

45310000-3 Instalacje elektryczne.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument inwestorski, niezb¢dny przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objctych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad wykonywania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem robot demontazowych 1 montazowych instalacji
elektrycznej i osprzetu zwigzanych z remontem pomieszczen biurowych w budynku
uzytecznos$ci publicznej

Przedmiot zamowienia jest szczegolowo opisany w:

a) przedmiarze robot

b) dokumentacji technicznej

W/w dokumenty stanowia zataczniki do niniejszej specyfikacji

1.4. Okreslenia podstawowe.

Rodzaj robot - zgodnie ze Wspolnym Slownikiem Zaméwien (CPV)

45315100-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
normami oraz zapisami projektu technicznego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
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- Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektows, specyfikacjg techniczna, poleceniami inspektora nadzoru i
obowigzujacymi normami.

- Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot oraz
dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zatacznik
do umowy, a wymagania wyszczeg6élnione w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

- Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentacjach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

2.0 MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy remoncie instalacji elektrycznej sa materiaty zgodne z
Dokumentacjg Projektowa. Oferent ma prawo zastosowac inne materiaty niz wymienione w
dokumentacji projektowej pod warunkiem, ze zastosowane materiaty b¢da posiadaty
dopuszczenie do stosowania w budownictwie a ich parametry techniczne b¢da nie gorsze niz
wykazane w

projekcie.

Uwaga: Uzyte materialy musza posiada¢ atesty producenta i odpowiada¢ wymaganiom PN a
ponadto uzyskac¢ akceptacje Zamawiajacego przed wbudowaniem.

3.0. SPRZET

Do wykonania robdt zwigzanych z montazem instalacji wykonawca powinien dysponowac
niezbednym sprzetem. Prace mozna wykonywac¢ przy pomocy wszelkiego sprzetu
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru

4.0. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowac¢ sprawnym techniczne transportem samochodowym
umozliwiajgcym bezawaryjng dostawe materialow 1 urzadzen na plac budowy oraz wywoz
pozostatosci po robotach.

Urzadzenia elektryczne w czasie transportu 1 sktadowania muszg by¢ zabezpieczone przed
dzialaniem warunkéw atmosferycznych powodujacych ich pogorszenie wtasciwosci
technicznych lub uszkodzen.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja projektows 1
umow3 oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 jako$¢ wykonanych robdt. Roboty winny
by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznej oraz poleceniami
inspektora nadzoru.

5.2. Technologia wykonanych robot.

- Instalacje nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa z uwzglgdnieniem
warunkoéw BHP, zabezpieczenia wlasciwego wykopow, przejs¢ przez przegrody oraz
zasadami sztuki budowlanej.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z:

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych, (Dz.U. z dnia 19 marca 2003 r.),
Za przestrzeganie przepisOw bezpieczenstwa pracy odpowiedzialny bedzie Kierownik
Budowy (Robot).

- Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego;
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6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji
projektowej oraz musza posiada¢ swiadectwa jakosci producenta i uzyskac akceptacje
inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robot.

Kontrola jakos$ci wykonania robdt podlega zgodno$ci wykonania robot z dokumentacija
projektowa 1 poleceniami inspektora nadzoru.

Szczegdlowy wykaz oraz zakres badan po montazowych i kontrolnych instalacji
elektrycznych jest zawarty w normach:

- PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

- PN-E-04700:1998/Az 1:2000

7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru dla wymienionych robdt jest 1 m i 1 szt.

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng, projektowa, Polskimi
Normami, niniejszg specyfikacja, instrukcjami montazu producentéw oraz warunkami
standardowymi umowy. O ile umowa nie stanowi inaczej, za date zakonczenia przyjmuje si¢
date powiadomienia zamawiajacego o gotowosci robot do odbioru po ztozeniu

wniosku przez Wykonawce o dokonanie odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace Podstawy platnosci

Szczegotowe ustalenia dotyczace ptatnosci zawarte beda w Umowie

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 mb przewodu , za 1 szt. lub komplet wykonanej instalacji nalezy przyjmowac
zgodnie z obmiarem

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz. U. Z 2003r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi
zmianami)

- Ustawa z dna 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. nr 92, poz. 881)
10.3. Normy :

- PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
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SST-7 INSTALACJE WODY ZIMNEJ CIEPLEJ I KANALIZACJI

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1.  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i od-
bioru instalacji wewnetrznych ktére zostang wykonane w ramach planowanej inwestycji.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zle-
caniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.3

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie instalacji wewngtrznych. Obejmuja prace zwigzane z dostawa ma-
teriatow, wykonawstwem i robotami po instalacyjnymi.

1.3.  Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza:

- Demontazu urzadzen sanitarnych — baterie, zlewozmywaki
Powyzszy wykaz obejmuje zakres robot podstawowych. Oferent powinien przewidzie¢ i wy-
ceni¢ ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac podstawo-
wych.

14. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej SST zgodne sg z odpowiednimi normami polskimi i eu-
ropejskimi oraz z OST.

15. Wymagania ogélne dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi nadzoru do zaakceptowania harmono-
gram robot, wykaz materialow, urzadzen i technologii stosowanych przy wykonywaniu robot
okreslonych umowg. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz
zgodno$¢ z dokumentacja kosztorysowa, OST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1  Wymagania ogélne.
Ogo6lne wymagania stawiane materiatom podano w ST.

2.2 Przewody instalacji wody zimnej i cieplej — podlaczenie aparatow sanitarnych oraz
armatura i ksztaltki(Aprobata techn ITB AT-15-8505/2010; PNISO 15874-1+5)
Montaz instalacji cieptej i zimnej wody w zakresie podlaczenia urzadzen w technolo-
gii rur polipropylenowych systemu z PN 20 dla wody zimnej oraz dla wody cieptej z
zabezpieczeniem STABI .

2.3 Przewody instalacji kanalizacji oraz ksztaltki (Aprobata techn ITB AT-15-
7461/2013)
Instalacje podtaczenia urzadzen wykonac z rur PCV.
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3 SPRZET
3.1 Wymagania ogdlne
Ogoblne wymagania stawiane sprzetowi podano w OST.

3.2 Sprzet i narzedzia do wykonywania przedmiotu zamowienia
Do wykonywania robot nalezy stosowac:

- Zgrzewarki do rur z tworzywa sztucznego

- Zestaw kluczy hydraulicznych

- poziomnice,

- gabki do mycia i czyszczenia,

3.3 Wymagania szczegotowe
Wykonawca powinien dysponowac¢ nastepujacym sprzetem:
- srodkami transportu do przewozu materiatow,
- zgrzewarkami
- drobny sprzgtem pomocniczym.

4 TRANSPORT
4.1 Wymagania ogélne
Ogo6lne wymagania stawiane transportowi podano w OST .

4.2 Wymagania szczegolowe
Transport materiatow do wykonania instalacji oraz montazu aparatoéw sanitarnych oraz
osprzetu nie wymaga specjalnych srodkéw 1 urzadzen. Zaleca si¢ uzywac do transportu
samochodow pokrytych plandekami lub zamknietych. W czasie transportu nalezy zabez-
pieczy¢ przewozone materiaty w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie. W przypadku du-
zych ilosci materiatow zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku i
roztadunku tadunku urzadzen mechanicznych. Sktadowanie materiatéw podtogowych na
budowie musi by¢ w pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych przed opadami 1
minusowymi temperaturami.

5 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogoélne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania robot podano w OST. Temperatura w pomieszczeniach, w
ktorych wykonuje si¢ potaczenia przewodow, tynki i oktadziny z ptytek ceramicznych nie
powinna by¢ nizsza niz 5°C.

5.2 Ogolne zasady wykonywania instalacji
Przed przystgpieniem do montazu instalacji wody zimnej i cieptej oraz kanalizacji nalezy
zdemontowac instalacjg istniejacg tgcznie z armaturg i aparatami sanitarnymi — umywal-
kami, zlewami, ptuczkami ustgpowymi, znajdujace si¢ w remontowanych pomieszcze-
niach. Zdemontowang instalacje przekaza¢ na ztom lub do dyspozycji inwestora. Pozosta-
te materiaty z demontazy wywiez¢.
Montaz instalacji bezposrednio po wykonaniu demontazy. Montujac instalacj¢ wody zim-
nej 1 cieptej wykonywac polaczenia zgrzewane montujac instalacj¢ zgodnie z dokumenta-
cja.
Po wykonaniu instalacji przeprowadzi¢ probe szczelnosci i ci$nienia a nastgpnie wykonac
montaz aparatow sanitarnych wraz z bateriami i punktami poboru wody.
Umywalki 1 zlewy montowac¢ na wysokosci 60 cm nad podtoga
Wykona¢ podejscia kanalizacyjne do zamontowanych urzadzen — wlaczy¢ do istniejacych
piondéw kanalizacyjnych.
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Temperatura pomieszczen w ktorych montowane sg instalacje nie powinna przekroczy¢
5°C.

Po wykonaniu proby ci$nienia i szczelnosci wykonac izolacje termiczng przewodéw a na-
stepnie przystapi¢ do pac po instalacyjnych budowlanych.

5.3 Ogolne zasady wykonywania tynkow
Do wykonywania tynkow i oktadzin wewngtrznych mozna przystapi¢ dopiero po:
- zamurowaniu bruzd do przewodoéw instalacyjnych.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w OST .

6.2 Wymogi szczegoélowe
Badania w czasie prowadzenia Robot polegaja na sprawdzaniu przez Inspektora na bieza-
co, w miar¢ postepu Robdt, jakoSci uzywanych przez Wykonawce materiatow 1 zgodnosci
wykonywanych Robot z Dokumentacjg Kosztorysowa i wymaganiami OST.
W szczeg6lnosci obejmuja:
- badanie szczelnosci potaczen przewodow
- probe ci$nienia na zimno 1 na goraco
- badania laboratoryjne jakosci wody
- badanie dostaw materiatow,
- kontrolg prawidtowosci wykonania robot (geometrii i technologii),
- kontrole poprawnosci wykonania i skutecznosci uszczelnien,
- prawidtowos$ci wykonania podtoza
- przyczepnosci tynkow do podioza
- grubosci tynkow
- wygladu powierzchni tynkoéw
- wykonczenia tynkdw w newralgicznych miejscach
- oceng estetyki wykonanych robot.
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnos$ci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentow dotyczacych stosowanych materialow z wymogami prawa.

7 OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogdlne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w OST .

[lo$¢ wykonanych Robot okresla si¢ na podstawie Dokumentacji Kosztorysowej 1 pomiaru z
natury.

7.2.  Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru wszystkich Robot objetych niniejszg OST jest metr w odniesieniu do dtu-
gosci zamontowanych przewodow oraz metr kwadratowy [m2] w odniesieniu do powierzchni
Scian.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady przejecia Robét
Ogolne zasady Przejecia Robot podano w OST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady platnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w OST.

9.2.  Skladniki ceny

Cena Robot obejmuje:

- dostawe¢ materiatow,

- trasowanie instalacji

- przygotowanie podtoza

- wykonanie tynkow cementowo-wapiennych
- przygotowanie podtoza pod plytki,

- przygotowanie i naniesienie zaprawy klejowej,
- przyklejenie plytek,

- fugowanie 1 uszczelnienie narozy,

- badania na budowie i laboratoryjne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Wymagania techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 12 ,,Warunki techniczne wykonania i
odbioru instalacji  kanalizacyjnych" (wyd. I, wrzesien 2006r.)

J Wymagania techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 7. Warunki Techniczne wykonania
i odbioru instalacji wodociggowych" (wyd. I, wrzesien 2003 r.



