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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru rob6t budowlanych w zakresieatoogolnobudowlanych.

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
W niniejszym rozdziale oméwiono wymagania ogoélngydmce wykonania i odbioru robot

zwigzanych z remontem pokoi i korytarzy na IV i \éfpze w budynku UOKIiK

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentegualoym podstaw do udzielenie zamowienia i
zawarcia umowy na wykonanie robat.

Inwestor:

Urzad Ochrony Konkurencji i Konsumentow,

00-950 Warszawa, pl. Powatadw Warszawy 1

1. 3. Zakres robot obgtych ST

Spis dziatow specyfikacji wraz z klasyfikaaig Wspolnego Stownika Zaméwi€CPV)
Wymagania ogolne zawarte w ST dotycwszystkich robét budowlanych i naie je
stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi szczegotowymi specyfikacjami teaemymi
SST:

KOD CPV :
SST-0 45000000-7 Specyfikacja og6lna
SST-1 45111300-1 Roboty rozbiérkowe
SST-2 45410000-4 Roboty tynkarskie
SST-3 45442100-8 Roboty malarskie
SST-4 45432100-5 Posadzki
SST-5 45421100-5 Stolarka
SST-6 45310000-3 Roboty w zakresie instalacjiteyeknych

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia i nazewnictwo iyte w niniejszej specyfikacji technicznej S§ sgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa l@oego.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami ltyniera - Inspektora Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymigodnieniami prawnymi i
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administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy robot oraz dokumentagrojektowy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziafthoza ochron przekazywanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegbdt. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nasvty koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa - w zakresie wyszczegoymonw dokumentach
przetargowych. Jeli w trakcie wykonywania robét oka st koniecznym uzupetnienie
dokumentacji projektowe] przekazanej przez Zamawego, Wykonawca spadzi
brakupgce rysunki i SST na wiasny koszt w 4 egzemplarzaptzedtay je Inzynierowi -
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach w poszczegolnych dokumentach ofmye
nastpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

1) Szczegotowe Specyfikacje Techniczne;
2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie miae wykorzystywa biledow lub brakéw w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsdwiadomé Inzyniera - Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighialzgodne z dokumentacprojektowg
i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warkei
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowlisauby¢ jednorodne i wykazywabliska
zgodnad¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okrdona warté¢ minimalna lub wart&¢ maksymalna tolerancji albo
obie te wartéci, to roboty powinny b§ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych
materiatdbw lub elementéw budowli nie znajdowaty si przewaajacej mierze w pobhu
wartasci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowg lub SST, ale osggnicta zostanie mdiwa do zaakceptowania ja&® elementu
budowli, to Ireynier - Inspektor Nadzoru mie zaakceptowatakie roboty i zgodZisie na ich
pozostawienie, jednak zastosuje odpowiedniegpetria od ceny kontraktowej, zgodnie z
ustaleniami szczegotowymi kontraktu i/lub SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowg lub SST i wptynie to na pogorszenie jakoelementu budowli, to takie materiaty
zostan zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy.
1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzynraciau
publicznego na placu budowy, w sposob ékmey w SST w okresie trwania realizacji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega chodyj zaptacie
I przyjmuje s¢, ze jest whczony w cen kontraktova.

1.5.4. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zng i stosowa& w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotycgce ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania realizkojitraktu,
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawedzie podejmowa wszelkie
uzasadnione kroki mgge na celu stosowanieggilo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na placu i wokét placu budowy oraziie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub wlasni spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.
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Stosujc sk do tych wymaga Wykonawca zapewni spetnienie ngmtjgcych warunkow:

a) Miejsca na bazy, magazyny, skladowiska i wetname drogi transportowe zostatak
wybrane, aby nie powodowaniszczé w srodowisku naturalnym.

b) Plac budowy i wykopy &g utrzymywane bez wody stmej.

c) Zostan podgte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychapyt, paliwami, olejami,

materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innysakodliwymi substancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwosécig powstania pzaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizaiofpét norm, okrdonych w odpowiednich
przepisach dotyegzych ochronyrodowiska, obeizajs Wykonawe.
1.5.5. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh,pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych raz w maszynach i jigjel.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepgisa
zabezpieczone przed dgs¢m osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgrgarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposéb trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdty dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywolujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe zyte do rob6t powinny mie s$wiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawgiofednostk, jednoznacznie okémjace brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw dnadowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkmczeniu ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z& wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych organéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacg, a ich uycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawsj
1.5.7. Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasndci publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewsl@awym prowadzeniem rob6t lub brakiem
koniecznych dziala ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie witastio
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj kosaprawi lub odtworzy uszkodzgn
wlasndg¢. Stan naprawione] wlasgm powinien by nie gorszy ni przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za ochramzadzen uzbrojenia terenu
takich jak: przewody, ruroggi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpdwigh wiadz
bedacych wi&cicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego odnénie doktadnego pof@nia tych urgdzea w obrbie placu budowy.

O zamiarze przygpienia do robét w pobtu tych uradzen, badz ich przelaenia,
Wykonawca powinien zawiadothwiascicieli urzadzen i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca jest zobowrany w okresie trwania kontraktu do wdavego oznaczenia
i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tyclhdreh.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji adem podziemnych Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi kyniera - Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadez
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw.

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia ugdzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dagiaych mu przez
Zamawiajcego.

1.5.8. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do obowjzujacych ograniczé obchzen osi
pojazdow podczas transportu materiatdw i sforgpo drogach publicznych poza granicami
placu budowy

Uzyska on wszelkie niezbne zezwolenia od odpowiednich witadz nayaie
pojazdéw o ponadnormatywnych ofp@niach osi i w sposob gty bedzie powiadamiat
Inzyniera -Inspektora Nadzoru o fakcieyaia takich pojazdow. Uzyskanie zezwolenia nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za uszkodzenia drég, ktore modgoyc
spowodowane ruchem tych pojazdéw.

Wykonawca nie mee wywaé pojazdow o ponadnormatywnych ofpaniach osi na
istniejgcych i wykonywanych warstwach nawierzchni wgie placu budowy.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia vspdowane
ruchem budowlanym idalzie zobowizany do naprawy uszkodzonych elementéw na wlasny
koszt, zgodnie z poleceniamizyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedga przepisow dotycxrych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokmw Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgme,
socjalne oraz spezi odpowiednd odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrstea publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgaobdt, materiatow i uegdzen uzywanych
do robot od daty rozpoeeia do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca bdzie utrzymywdé roboty do czasu kmowego odbioru robat.
Utrzymanie powinno by prowadzane w taki sposob, aby budowla drogowgdpublementy
byly w zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynearobot, to na polecenie
Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien rozpgicroboty utrzymaniowe nie @diej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatéw

Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinnyé bwybrane przez Wykonawcz
wyprzedzeniem, przed rozpactem robot. Nie pgniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materiatbw Wykonawca dostarczyynierowi - Inspektorowi Nadzoru szczego6towe
informacje dotycace proponowanegazrodia wytwarzania i wbudowania, wymagane
swiadectwa badalaboratoryjnych i reprezentatywne prébki matemakio zatwierdzenia.
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Wykonawca zobowzany jest prowadzi na bieggco badania w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob ggty spetniaty
wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwigkodet miejscowych, wiczagc w to zrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwdne z pozyskaniem materiatow i
dostarczeniem ich do robot.

Eksploatacjazrédet materialdw fdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze i dokumengagggodnion z odpowiednimi wiadzami
administracyjnymi i Nadzorem Zamawjaggo.

2.3. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera - Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodaostosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Prébki materiatdw mag by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $gigvosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier - Inspektor Nadzoruelzie przeprowadzat inspekci
wytworni powinny by zachowane nagtujace warunki:
a) Inzynier - Inspektor Nadzoruelzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdw w czasie prowadzenjzekggi,
b) Inzynier - Inspektor Nadzoruedzie miat wolny wsip, w dowolnym czasie, do tych gzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z
placu budowy, fdz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera - Inspektora Nadzoru.
J&li Inzynier - Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy ngeie materiatow do innych robét
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteriatdw zostanie przewadcowany
przez Irzyniera - Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsi z jego nieprzygciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerachowaty swajjakaosé
i przydatnd¢ do robot oraz zgoddé z wymaganiami SST i byty dagine do kontroli przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatdbwedgb po zakaczeniu robot
doprowadzone przez Wykonagvdo ich pierwotnego stanu, w sposéb zaakceptowazszp
Inzyniera -Inspektora Nadzoru.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robo6t, zaakceptowanym
przez Irzyniera -Inspektora Nadzoru; w przypadku braku estal takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera - Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajndé¢ sprzitu bedzie gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniatnzyniera -
Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontieak

Wykonawca zobowzany jest do dostarczeniazimierowi - Inspektorowi Nadzoru
kopii dokumentéw potwierdzggych dopuszczenie sgitn do wytkowania, w przypadku gdy
wymagaj tego przepisy.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow kontraktu, zostanprzez Irkxyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére
nie wpltyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, S ST i wskazanialnzyniera - Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsmgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznyctSrodki transportu nie odpowiadae warunkom kontraktu na
polecenie layniera -Inspektora Nadzorwdy usunéte z placu budowy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétictazgodnéé z dokumentagj
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji ratm@iz poleceniami kryniera -
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaranrizgdnymi okrelonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi néngee przez layniera - Inspektora Nadzoru.

Inzynier - Inspektor Nadzoru¢hzie podejmowa decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jakéciag robdét, a ponadto we wszystkich sprawachazamych z interpretagj
dokumentacji projektowej i SST oraz dotycych akceptacji wypetnienia warunkow
kontraktu przez Wykonawc

Inzynier - Inspektor Nadzoruehzie podejmowa decyzje w sposob sprawiedliwy i
bezstronny.

Decyzje Irkyniera - Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementdéw robotetly oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych.
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Inzynier - Inspektor Nadzoru jest upoiveony do kontroli wszystkich robot kontroli
wszystkich materiatdbw dostarczonych na buedwb na niej produkowanych, wdzapc
przygotowanie i produkejmateriatow. laynier - Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawc
o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyoboty, ktGre nie spetnigjwymaga
jakosciowych okrglonych w dokumentacji projektowej i w SST. Z odrangmi materiatami
nalezy postpowa: jak w p. 2.4.

5.2. Wady robot spowodowane przez poprzednich Wyk@awcow

J&ili Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiarakdmentacji projektowej
i SST, a zaistniata wadlivé tych robot spowodowana zostata robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcow, tazynier - Inspektor Nadzoru zleci taki sposéb
postpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyelowa ich wady, a
Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przezrera - Inspektora Nadzoru na
koszt Zamawiajcego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera-Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia séakav ktérym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonania robot, Awosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie robot zgodnie z dokumendgmjojektows, SST oraz poleceniami i
ustaleniami layniera - Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jala powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaambot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,
- system (sposob wykonania i proceguproponowanej kontroli i sterowania jadke
wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriuwtasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza Zigcowadzenie
bada),
- sposéb oraz forengromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis  pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposobmdqrzekazywania tych informacji
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru;

b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilégci srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedtguich wiasciwosci w czasie
transportu,
- spos6b i proceddr pomiaréw i bada& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw robot,
- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6ét powinno [y takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem aby osgna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdci materiatow.
Wykonawca powinien zapewhi odpowiedni system kontroli, wézapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania probek i
bada materiatow oraz robat.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialbw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektew S ST.

Wykonawca dostarczy hynierowi - Inspektorowi Nadzorgwiadectwa,ze wszystkie
stosowane ugglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggjacych procedury bada

6.3. Atesty jakaci materiatdw i urzadzen

Przed wykonaniem badgakosci materiatdw przez Wykonawcinzynier- Inspektor
Nadzoru mae dopyci¢ do wycia materiaty posiadage atest producenta stwierdggj ich
petry zgodnd¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atestyvsymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robo6t powinna posiadgest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdatesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego ldadépie wynikdw tych badabeds
dostarczone przez Wykonagvihzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Urzadzenia laboratoryjne i spgiz kontrolno - pomiarowy zainstalowany
w wytworniach lub maszynach musgosiada wazng legalizacg wydary przez upowznione
instytucije.

Materiaty posiadace atesty, a ugzlzenia - wane legalizacje magby¢ badane w
dowolnym czasie. Zeli zostanie stwierdzona niezgodadch wiasciwosci z SST to takie
materiaty i/lub urzdzenia zostapodrzucone.

6.4. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowigzujacym
Zamawiagcego | Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowkaieca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzial6oza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyghdla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
robét, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyellizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémazwiska oraz stanowiska ghowego.

Zapisy leda czytelne, dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeieda oznaczone
kolejnym numerem zat¢znika i opatrzone dat podpisem kierownika budowy i igniera -
Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

- dat przekazania Wykonawcy placu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez #hyniera - Inspektora Nadzoru Programu Zapewnieni&osgéa
harmonograméw robat,

- terminy rozpocegcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robot,
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- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia teyniera- Inspektora Nadzoru,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zani@jch, ulegajcych zakryciu, i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apis&v dokumentacji
projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie
wykonywania robdét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

- dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegab
przedt@zone Ireynierowi - Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowarnéa s

Decyzje Irzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikdolay Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkxya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera - Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stgprkontraktu i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.

2. Kskkga obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob@eprowadza giw jednostkach
przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do &gi obmiaru.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetgaeo jakdci materiatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki bada/Vykonawcy i Zamawiajcego powinny b§ gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia faoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny b udostpniane na kade zyczenie Zamawiarego.

4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w pkt. 1-3 naptijace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania placu budowy,
C) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno - prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy ¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowidni
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@eatychmiastowe i
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Iayniera - Inspektora
Nadzoru i przedstawiane do wgl nazyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu lrzyniera -
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych rolétninie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru tgda wpisane do kgpi obmiaru. Jakikolwiek d lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w kosztorysie ofertowym Ilub SST gmiwalnia
Wykonawcy od obovezku ukaiczenia wszystkich robot.

7.2. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t musz
by¢ zaakceptowane przezziniera - Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia | sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jezeli
urzadzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca powinien posiada
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe mugzby¢ przez Wykonawg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed odbiorem robdt zanidyah i ulegajcych
zakryciu lub ostatecznym odbiorem roboét, azeakv przypadku wygpowania diiszej
przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar rob6t zanikarych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar
roboét ulegajcych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieggsiobmiaru. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do ksjgi obmiaru, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z zgnierem - Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.
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Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje ktynier - Inspektor Nadzoru. Gotowodanej czsci robot do
odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika bydoyednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Odbidér powinien¢ yrzeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwd i
powiadomieniem o tym fakcie tgniera - Inspektora Nadzoru.

llos¢ i jakos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier - Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeatgarojektowy, SST, uprzednimi
ustaleniami oraz w oparciu o ewentualne badaniamnveta

W przypadku stwierdzenia odchyled przygtych wymaga i innych wczeéniejszych
ustaléd Inzynier - Inspektor Nadzoru ustala zakres robot pekoavych lub podejmuje
decyzje dotyczce zmian i korekt. W wytkowych przypadkach podejmuje decyz]
dokonania potycen.

Przy ocenie odchytei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych tabotach
dodatkowych laynier - Inspektor Nadzoru uwzglnia tolerancje i zasady odbioru podane w
SST dotyczce danej ogci robot.

8.3. Odbidr ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzet#tggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe do odbioru ostatecznego powinnacby
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwilocznym
powiadomieniem na @nie o tym fakcie layniera - Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, dicz
od dnia potwierdzenia przezziniera - Inspektora Nadzoru zalazenia robot i kompletrioi
oraz prawidtowéci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzmrzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera - Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisjd@dapca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikdéw i pomiardw,
oceny wizualnej oraz zgodfm wykonania robot z dokumentggyrojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zaporna eealizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t pop@wgch lub robdt
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektowg
i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggm robot jest protokét
odbioru ostatecznego robot spgtzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdem przygotowania
dokumentacyjnego niee¢tly gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuami z
Wykonawe@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
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Wszystkie zargdzone przez Komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap lkpda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytiorawgzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad odbioru ostatecznego.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wylkamgaza jednost&
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycjiethzie uwzgédnia¢c wszystkie czynnai, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w pkt. 9 SST i dokumentacji
projektowej.

Cena jednostkowacdzie obejmowa:

- robocizre bezpdredny,

- wartas¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprna plac
budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w skiad ktorych wchoglz place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikOw nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenia energii i wody, budowa drog ddgawych itp.), koszty dotyezre
oznakowania robot, wydatki dotygz bhp, ustugi obce na rzecz budowy, opfaty za
dziezawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyce wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzdu przedsjbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikaav
mogcych wysapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdan pozycg w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
robét obgtych f3 pozycp kosztorysow, za wyptkiem przypadkdw omowionych —w
warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlaneNr 89, poz.414).
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SST-1 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

W rozdziale omoéwiono wymagania dotyce wykonania i odbioru robét zydAanych z
demontaem i rozbiorlg.

Klasyfikacja wg. Wspolnego Stownika ZamowigCPV)

45111300-1 Roboty rozbiérkowe

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowgk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygarowadzenia robo6t zgzanych z demontam i
rozbiérkg przy wykonywaniu robot elewacyjnych, wegtrznych i terenowych wedtug
kosztorysow np.:

- Wyniesienie mebli,

- Zdemontowanie i wyniesienie wypasaia pokoi np.: Verticale,

- Rozebranie posadzek z wyktadziny wraz z listwami,

- Wykucie gcieznic drewnianych i stalowych,

- Rozebranidcianek i filaréw z cegty — poszerzenie otworow diawych,

- Wyniesienie i wywiezienie gruzu .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektows, SST i poleceniami lyniera.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystpuja

3. SPRZET

Roboty zwjzane z rozbiork beda wykonywane ¢cznie.

Caly sprzt potrzebny na placu budowy zostanie dostarczongzp¥Wykonawe, wiacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podimikami i cswietleniem. Wykonawca powinien
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postugiwa sie sprztem zapewniacym spetnienie wymogow jakoiowych, ilgsciowych i
wymogow bezpieczestwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot gpne mae
powodowa uszkodzé pozostatych, nierozbieralnych elementow.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu ngodowisko i jaké¢ wykonywanych robét.

Przypomina si o0 ograniczeniach w stosowaniu gaizex 0 wysokim poziomie hatasu.
Urzadzenia takie, jak hydrauliczne mioty do kruszemzog by¢ uzywane tylko przy
spetnieniu okrdonych warunkow.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatovoziidérek musi odbywéasie z
zachowaniem wszelkicsrodkow ostranaosci i bezpieczastwa ludzi pracujcych przy
robotach rozbiorkowych.

Gruz kedzie wywaony w miag postpowania robot rozbiorkowych. Gruzdrie tadowany
do konteneréw znajdagych s¢ na terenie budowy lub na samochody.arowe dojedzajace
do obiektu i wywaony na autoryzowane wysypiska. WyBéodka transportu zatg od
warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicdngojazdy powinny spetnia
wymagania dotycgee przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dograsnych
obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow tecinych. Wykonawcadulzie
usuwat na biggco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowyd

5. WYKONANIE PRAC

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét rozbiérkowych naie

- upewnt sie, ze wszystkie instalacje zostaty @dtone od zasilania w sposéb prawidiowy,
- miejsce prac oznakowagodnie z wymogami BHP,

- zapozna pracownikow z programem rozbiorki i poinstru@wabezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.2 Zabezpieczenie placu budowy

Przed przysipieniem do robot rozbidrkowych, Generalny Wykonaweaien ustawd
niezlkedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych wig@laagospodarowania placu
budowy. Teren rozbiorki natg ogrodzé w sposéb unieniiwiajagcym przedostanie giosob
nieupowanionych w obgb prac rozbiorkowych i oznakowatablicami ostrzegawczymi.
Generalny Wykonawca odpowiada za bezpigsteo débr i osob.

Odpowiada t& za utrzymanie czysfoi oraz za pyly zanieczyszczeg srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzagwzydatne, ¢rla podejmowane w
uzgodnieniu ze stibami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.3 Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi zgodnie z rozpogdizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz.U. Nr 47 poz 401) w sprawie bezpietg®va i higieny pracy podczas wykonywania roboét
budowlanych.

Nalezy szczegola uwag zwréck na to,zeby usungcie jednego elementu nie spowodowato
nieprzewidzianego spadania lub zawalen¢airanego. Materiaty posegregodaodnies¢ lub
odwiez¢ na miejsce sktadowania.

Usunicie  wszystkich  oblicowek (zapraw, itp.), demantaelementow robot
wykonczeniowych, okladzinscian i stropow naley wykona& bez naruszenia konstrukcji
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nasnych.

Materiat poza olb budynku znosi lub spuszcza rynnami zsypowymi w Sposob
zabezpieczagy przed uszkodzeniem. Podczas wiatru o sz§dkweickszej nz 10m/s nalgy
roboty wstrzyma.

Na czas prowadzenia prac rozbidrkowych mglerzygotowa tymczasowe stanowisko gruzu,
stali oraz innych materiatow. Materialy z rozbiéngowinny by skiadowane w miejscu
wyrownanym do poziomu. Gromadzenie gruzu na stitoplaalkonach, klatkach schodowych
i innych konstrukcyjnych gZciach obiektu jest zabronione. Materiaty gog i inne, ktére
moze rozwiewa wiatr naley przykry¢ plandekami lub siatk

Przy skltadowaniu materiatow z rozbidrki odlegtatosow nie powinna ldymniejsza ni:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudawa

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Migdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementamliery pozostawd przegcia o
szerokdci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerakoodpowiadajcej gabarytowi
natadowanycKrodkow transportowych i powkszone; :

- 0 2 m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przychiu dwukierunkowymsrodkow
poruszanych sitmechaniczg,

- 0 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9nmzy ruchu dwukierunkowyndrodkow
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.

Elementy nadare s¢ do odzysku w ramach inwestycjedy przechowywane w miejscu
Krytym.

Jezeli jest maliwosé¢ spalenia nieprzydatnych elementéw uzyskanych w ikayrmprac
rozbiorkowych, niezédne czynnéci nalezy przeprowadzi z zachowaniem wszelkich
wymogow bezpieczestwa i odpowiednich przepisow. Zaleca stosowanie technologii
umazliwiajacej intensywne spalanie z powstaniem matejciladymu, to jest spalanie w
wysokich stosach lub spalanie w dotach z wymuszongoptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony bez pozostawienigcych
Sie czesci.

5.4. Doprowadzenie placu budowy do pitzu

- Po zakaczeniu robdt rozbiérkowych, Wykonawca winien o&zy cah stret objeta
robotami oraz tereny okoliczne.

- Generalny Wykonawca winien ocgzy¢ obszary zewgtrzne oraz elewacje budynkow, na
ktérych osiadt pyt wytworzony w trakcie robot roabkowych.

- Generalny Wykonawca odpowiada za wszelkie szlmystate z jego winy w budynkach i
na okolicznych terenach.

- Z tego tytutu, Generalny Wykonawca ma obgeek dokoné natychmiastowej naprawy na
wiasny koszt wszystkich szkod znanych w momenchgard robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Zgodnie z wymogami ogolnymi ST oraz PB.
7. OBMIAR ROBOT

Dla tynkow, oktadzin, posadzek —fmetr kwadratowy
Dla gruzu - [m] metr szécienny

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru robot zanikeych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci s¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podarwrmunkcie 5 i odebrane
przez Irkyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia.@9.1997r. W sprawie
0golnych przepiséw bezpiedatwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)
- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003

w sprawie bezpiearstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

(Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 caa2003r)
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SST-2 ROBOTY TYNKARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikaghtecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét tynkarskich.

Klasyfikacja wg Wspélnego Stownika ZamowieCPV)

45410000-4 Tynkowanie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obeptych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéici umazliwiajagce i majce
na celu wykonanie:

- tynkow wewnrtrznych cementowo-wapiennych,

- zamocowanie siatki tynkarskiej,

- scianek gipsowo-kartonowych jedno i dwustronnych,

- gtadzi gipsowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera.

2. MATERIALY

2.1. Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosofv@ozna kada wode zdatry do picia, oraz wogz rzeki lub
jeziora.

Niedozwolone jestiycie wodsciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wéd
zawierajcych tluszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Piasek (PN-EN 13139:2003)

2.2.1. Piasek powinien spetdievymagania obowzujacej normy przedmiotowe, a w
szczegolnéci:

nie zawiera domieszek organicznych,

mie¢ frakcje r&nych wymiardw, a mianowicie: piasek drobnoziarni3®®5-0,5 mm, piasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnis2,0 mm.
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2.2.2. Do spodnich warstw tynku nafestosowa piasek gruboziarnisty, do warstw
wierzchnich -$rednioziarnisty.

2.2.3. Do gtadzi piasek powiniendgirobnoziarnisty i przechodzcatkowicie przez sito o
przeswicie 0,5 mm.

2.3. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

Marka i sktad zaprawy powinny bygodne z wymaganiami normyfswowe;.
Przygotowanie zapraw do robét murowych powinné Wwykonywane mechanicznie.
Zapraw nalezy przygotowa w takiej ilasci, aby mogta b§ wbudowana mdiwie wczesnie
po jej przygotowaniu tj. ok. 3 godzin.

Do zapraw tynkarskich nalg stosowad piasek rzeczny lub kopalniany.

Do zapraw cementowo-wapiennych rglstosowa cement portlandzki z dodatkiernzla
lub popiotéw lotnych 25 i 35 oraz cement hutnicBypbd warunkienze temperatura
otoczenia w gigu 7 dni od chwili ziaycia zaprawy nie @zie nizsza ni +5°C.

Do zapraw cementowo-wapiennych riglstosowa wapno sucho gaszone lub gaszone w po-
staci ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegagp, ktére powinno tworzyednolit
i jednobarwig mas, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyazmzeych. Sktad objos-
ciowy zapraw nakey dobierd doswiadczalnie, w zalenosci od wymaganej marki zaprawy
oraz rodzaju cementu i wapna.

2.4. Gips szpachlowy do wykonania gtadzi gipsowgolvinien odpowiadawymaganiom
aktualnej normy patwowej i spetni@w szczegolnéci nastpujagce wymagania:

- wytrzymata¢ nasciskanie (po 7 dniach twardnienia i wysuszenia tdéegmasy) —
nie  mniej nk 5 MPa,

- odsiew na sicie o boku oczka kwadratowego 0,2mewiccej niz 2% masy spoiwa,
a odsiew na sicie 1,0 mm — 0%,

- pocatek wigzania po 30-60 min,

- iloé¢ wody odcagnictej z zaczynu w iléci zawartej w piescieniu przyradu Vicata —

nie wicej niz 0,5 g,

- gips szpachlowy w ggu 90 dni od daty wysyiki nie powinien wykazyévadchyle

od wymaga normy.

2.5. Materiaty dacianek g-k

2.5.1. Ptyty gipsowo-kartonowe wg PN-B-79406:19%N-B-79405:1997
2.5.2. Zaprawa gipsowa wg instrukcji producenta

2.5.3. Laty drewniane a€zniki wg instrukcji producenta.

2.6. Siatka z wtdkna szklanego.

2.7Scianka dziatowa lekka (ptyta woda —ogiijie 12,5 cm

- 1x ptyta cementowa GKFI — 1x1,25 cm,

- stela stalowy - Profil poziomy stalowy UW-100, profilgnowy stalowy CW-100,
- ptyta z welny mineralnej otrzymanej z wtokien kkych gr. 10,0 cm,

- 1x ptyta cementowa GKFI — 1x1,25 cm,

3. SPRZET

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spegu.
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4. TRANSPORT

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Podczas transportu materiaty i elementy konstrysamyinny by zabezpieczone przed uszko-
dzeniami lub utrat stateczngci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania tynkow
Przed przysipieniem do wykonywania robét tynkowych powinnylaakaiczone
wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalaeyodtynkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy, osadzonéateznice drzwiowe i okienne.
Tynki nalezy wykonywa w temperaturze nie i8zej nz +5°C pod warunkiemze w
ciggu doby nie nagpi spadek poriej 0°C.
W nizszych temperaturach moa wykonywa tynki jedynie przy zastosowaniu
odpowiednichsrodkow zabezpieczggych, zgodnie z ,Wytycznymi wykonywania robot
budowlano-montaowych w okresie obaonych temperatur”.
Zaleca st chront swiezo wykonane tynki zewgirzne w cjgu pierwszych dwaoch dni
przed nastonecznieniem dBzym n¢ dwie godziny dziennie.
W okresie wysokich temperatéwiezo wykonane tynki powinny kiyw czasie wjzania i
twardnienia, tj. w gigu 1 tygodnia, zw#ane wod.

5.2. Przygotowanie podiy

5.2.1. Spoiny w murach ceglanych.

W §cianach przewidzianych do tynkowania nie ngleypetni& zapravd spoin przy
zewretrznych licach na gbokasci 5-10 mm.

Bezpdrednio przed tynkowaniem podi® naley oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usyén
plamy z rdzy i substancji ttustych. Plamy z subsjiafustych mana usug¢ przez zmycie
10% roztworem szarego mydta lub przez wypalenigigloenzynow.

Nadmiernie suchpowierzchng¢ podiaza naley zwilzy¢ wod.

5.3. Wykonywania tynkow

5.3.1. Tynk tréjwarstwowy powinien bywvykonany z obrzutki, narzutu i gtadzi. Narzut
tynkow wewrgtrznych naley wykona wedtug pasow i listew kierunkowych.

5.3.2. Gfad nalezy nanost po zwizaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem
Podczas zacierania warstwa gtadzi powinnarbgcno dociskana do warstwy
narzutu.Grub& gtadzi gipsowej 1+3 mm.

Nalezy stosowa zaprawy cementowo-wapienne — w tynkach niezwangch na zawilgocenie
o stosunku 1:1:4, — w tynkach napaych na zawilgocenie oraz w tynkach zetxamych o
stosunku 1:1:2.Wilgotng podtozy gipsowych nie nie by wicksza nk 7% (wagowo), a
pozostatych podtoy 8%.

5.4.Scianki dziatowe g-k

- Zamocowanie do podtogi i stropu elementéw poziomfprofile "U") oraz elementéw
pionowych (profile "C"), rozpitych pomé¢dzy elementami poziomymi

- Rozstaw stupkow (profili "C") ma léynie wickszy niz potowa szerok&i ptyty i musi by
tak dobrany, abytzenia ptyt wypadaty na stupkach

- Profile C wstawia sipionowo pomgdzy potki profili U i nie stabilizuje siich potazenia;
profil C jest przesuwany dopiero w odpowiednie 136ej po przytéeniu ptyty w momencie
mocowania ptyt g-k do elementoéw rusztu
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- Rozstaw profili musi by taki, aby byt spetniony waruneke rozstaw przemrony przez
liczbe catkowita lgdzie rowny szerokai ptyty g-k

- Profile C skraca sido wymaganego wymiargaeznymi naycami do blachy lub specjalna
gilotyna drwigniowa.

- Dlugas¢ profili C winna by mniejsza o 10 do 20 mm od wysgkbpomieszczenia.

- W scianach z ptyt gipsowo-kartonowyckateznice naley montowa na etapie
wykonywania rusztu.

- Mozna stosowaoscieznice zaréwno drewniane jak i stalowe. Jedynym wkiem jest
dopasowanie szerokd ramiaka oscienicy do grubéci sciany.

- Stupki przydcieznicowe powinny b§ wykonane z profili "UA" z blachy o grulsoi 2 mm.
Wymagaj one pewnego utwierdzenia w stropie i podtodzez§Sdo tego specjalne
katowniki przykrecane na kacach profili "UA™" i zamocowane do stropu i podtogi.

- Przy wznoszenigcian o wysokéci do 3 m i lekkich skrzydtach drzwiowych dopuszeka
stosowanie stupkow przyosem@cowych z profili "C" z blachy 0,6 mm.

- Bezparednio nad écieznica musi by wstawiony odcinek profilu "U"aczacy stupki
przygscieznicowe, tworzac rodzaj nadprza.

- Miedzy ptytami nie powinna pozostawabyt dwza szczelina, ktartrzeba by byto
wypetia masa szpachlowa.

- Piyty powinny by ustawiane pionowo i przy&tane do profili pionowych

- Jéili istnieje konieczn&t sztukowania piyt, to przyely kawatek ptyty powinien by
mocowany raz na gorze, a raz na dole po to, abypmpezpohczenia ptyt nie wypadaty w
jednej linii.

- Nie mazna czye ptyt na krawdzi otworu. Padczenie takie powinno kgyodsungte od
krawedzi otworu co najmniej o 15 cm.

- Po zamontowaniu ptyty g-k nie powinny dotykani do podtogi ani do sufitu po to, by ptyty
mogty st swobodnie odksztatégpod wptywem obeizen zewretrznych, cezaru wiasnego |
zmian wilgotndci.

- Piyty przykeci¢ jednostronnie do rusztu wgtami w rozstawie 20-25 cm, regudgj
ustawienie stupkow.

- Utozy¢ piyty z wetny mineralnej poradzy profilami rusztu tak, aby nie dotykata ona gyt
k (gr. ptyt z welny powinna iyo 1 cm mniejsza niszerokdé¢ profili rusztu).

- Po ut@eniu welny naley zamocowa ptyty z drugiej strony rusztu w taki sposob, aby
pofaczenia ptyt nie wypadty na tym samym, ale gsiednim stupku.

Obudowy z g-k

- Zamocowanie profilowanych ksztattownikow stalowyd-55 do elementéw
konstrukcyjnych.

- Zamocowanie ksztattownikow profilowanych C-55.

- Przymocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do ruszdiypomog wkretow.

5.5 Kryteria oceny jaki i odbioru
sprawdzenie odbioréw grzyoperacyjnych podi@ i materiatdw,
sprawdzenie doktadkoi spoin wg normy PN-72/B-06190.

5.6 Sposob zycia zapraw cementowych

Zapraw cementow mazna mieszéaprzy pomocy wszelkich mieszadet mechanicznych lub
recznie. Na jeden worek gotowej zaprawy potrzebabdkl czystej wody. Prace przyyciu
zaprawy mana prowadzi w zakresie temperatur od +5 do +25 stopni C. Viyszym

okresie dojrzewania zaprawy tma dodatkowo piegnowa swieza zapravg przy pomocy
zraszania wogl W pomieszczeniach gdzie wykonywane prace, naig zapewné dobigy
cyrkulacg powietrza, tak aby odparowana woda z zaprawykregpata s¢ nascianach i
oknach. W przypadku wykonywania wylewek podtogowpeltezy pamketac o
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przygotowaniu podiza tak, aby byto wolne od mych elementow, spéjne, nie sypé st -
jezeli podtaze kedzie wykazywa wyzej wymienione wady, naky zastosowagrunt
stabilizupcy podiae. Zaplanowadylatacg oraz wstawd siatke przeciw skurczow,
minimalmg grubc¢ wylewki podiaza to 30 mm.

5.7 Gladzie : Glatizacieramy packna gtadko. Na prz&iach przewoddw instalacyjnych
przez tynk montujemy rozety maskog. Osadzamy drobne elemesitysarskie (kratki
wentylacyjne, odbojnice drzwiowe, uchwyty do zangknkotwy montaowe odbojnic).
Stanowisko robocze po wykonaniu robot o/ z resztek zaprawy i wywdé gruz.
Rozebré i oczysci¢ rusztowania. Zlikwidowéazabezpieczenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zaprawy
W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na plaadowy, naley kontrolowa& jej

marke i konsystengj w sposéb podany w oboyiujgcej normie.
Wyniki odbiorow materiatow i wyrobow powinny bykazdorazowo wpisywane do
dziennika budowy.

6.3. Piyty gipsowo-kartonowe
Strona licowa piyt nie powinna niieszwow, krawdzie ptyt powinny by proste lub
sptaszczone.

Gtadzie szpachlowe. Odchylenie powierzchni i kydev od kierunku poziomego nie gkisze
niz 2 mm na 1 mb i nie wksze nz 3 mm na catej powierzchni ograniczogejgnkami

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarows robot jest M. llosé robot okréla s na podstawie projektu z
uwzgkdnieniem zmian zaaprobowanych przezyhiera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér podtga
Odbior poditaga naley przeprowadz bezpdrednio przed przyspieniem do robot
tynkowych. Podtee powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2.1.
Jezeli odbidr poditaa odbywa si po diuzszym czasie od jego wykonania, rngieodiaze
0Cz)sCi¢ | zmy¢ wodh.
8.2. Odbidr tynkow
8.2.1. Uksztattowanie powierzchni, kreazie przegicia powierzchni oraz dty
dwuscienne powinny b§ zgodne z dokumentagciechnicza.
8.2.2. Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynkti Khod ptaszczyzny i odchylenie
krawedzi od linii prostej — nie wiksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej n 3 na
catej dtugdci taty kontrolnej 2 m.
Odchylenie powierzchni i kraydzi od kierunku:

a) pionowego — nie wksze nk 2 mm na 1 m i ogbélem nie wiej nz 4mm w
pomieszczeniu,
b) poziomego — nie wksze nk 3 mm na 1 m i ogélem nie gdej niz 6 mm na calej

powierzchni m¢dzy przegrodami pionowymsggiany, belki itp.).
8.2.3. Niedopuszczalng sastpujace wady:
c) wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na pewichni tynkow roztworow soli
przenikajcych z podtaa, pikni itp.,
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d) trwatle §lady zaciekbw na powierzchni, odstawanie, odpaezeérniccherze wskutek
niedostatecznej przyczeprudtynku do podtaa.
8.3. Odbibrscianek gipsowych
Odchylenie powierzchni oktadziny z ptyt gipsowoikemowych od plaszczyzny i
odchylenie krawdzi od linii prostej nie powinny liywicksze nk 1 mm/1 m.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI

Tynki wewrgtrzne.

Placi s¢ za ustalogilos¢ m? powierzchniciany wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
przygotowanie zaprawy,

dostarczenie materiatow i spta,

ustawienie i rozbidrkrusztowa,

umocowanie i zdjcie listew tynkarskich,

osiatkowanie bruzd,

obsadzenie kratek wentylacyjnych i innych drobnglgmentow,
reperacje tynkow po dziurach i hakach,

oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow.

Scianki gipsowe:

Placi sé za 1 nt oktadziny wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
dostarczenie materiatow i spta,

przygotowanie podia,

mocowanie ptyt z oklejeniem spoin i szpachlowaniem,
uporzdkowanie miejsca pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cectchimych
I wytrzymaiasciowych.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykie. Wymagai
badania przy odbiorze.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speayjék&obieranie
probek.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-B-79406:97, PN-B-79405:99 Piyty kartonowo-giwso
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SST-3 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

W niniejszym rozdziale omoéwiono ogo6lne wymaganiaotygzace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwzanych z wykonaniem wewtriznych robét malarskich.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika ZamowieCPV)

45442100-8 Roboty malarskie.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumenteatlgoym podstaw do udzielenie zamowienia i
zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1

1.3 Okreslenia podstawowe

Okredlenia i nazewnictwo zyte w niniejszej specyfikacji technicznej Safzgjodne z
obowigzujagcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa bilaiosgo.

1.4 Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem:
- malowaniescian otynkowanych i na gtadzi gipsowej farbami dbwyymi i
lateksowymi.

1.5 Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kavykonania robét, ich zgodadz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami lyniera.

2. MATERIALY

2.1. Farby akrylowe do pomieszdzsuchych i wilgotnych .

Cechy produktu:

- odporny na wilgé

- trwale zabezpiecza powlelprzed rozwojem grzybow pleiowych

- duza sita krycia

- zapewnia prawidtowe ,,oddychani&tian

- odporna na zmywanie

Farba akrylowa przeznaczona jest do diugotrwatedpezpieczaniécian w
pomieszczeniach szczegolnie nam@ych na rozwdéj grzybéw pdeiowych.

2.2. Farba lateksowa
Farby lateksowe - produkty odporne na zmywani@r@zanie zabrudze O tych
wiasciwosciach informuj parametry dwdoch powszechnie stosowanych norm
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odporndgci: PN-EN 13300 lub PN 92/C-81517. Klasyfikacja marmy PN-EN 13300
zaktada badanie odporsw farb wg normy ISO 11998. Zgodnie ztarby dzieli s¢ na klasy
od pierwszej do ptej, ale tylko pierwsze dwie (klasa I i Il) pozwal@a nazwanie farby
produktem o wysokiej odporéa mechanicznej, a konkretnie odposaiona szorowanie na
mokro.

Farba lateksowa odporna na zmywanie czy szorowmvienna s¢ charakteryzowa
nastpujacymi parametrami:

- klasa I i Il lub 2000-5000 cykli mycia (norma astpcici),

- wydajna¢ na poziomie 10-15 m2/l przy jednokrotnym malowaniu

- niezotknie,

- wysoka sita krycia,

- dobra przyczepr$o do podiaa,

- nie kapaca.

2.3.  Srodki gruntuj ace

Przy malowaniu farbami emulsyjnymi:

— powierzchni betonowych lub tynkow zwyktych nidexa s¢ gruntowania, o ildwiadectwo
dopuszczenia nowego rodzaju farby emulsyjnej ngaminaczej,

— na chtonnych podi@ach naley stosowa do gruntowania fagemulsyjm rozcieaczory
wodg w stosunku 1:3-5 z tego samego rodzaju farbykiejjarzewiduje si wykonanie
powtoki malarskie;.

2.4. Mydto szare, stosowane do gruntowania p@iie celu zmniejszenia jego wkliwosci
powinno by stosowane w postaci roztworu wodnego 3-5%.

2.5. Folia malarska
Folia poliet. bud.ostonowa,gr.0,12-0,20mm.

2.6. Materiaty pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania robot malarkKia:

rozcienczalniki przygotowane fabrycznie,

—srodki do odtluszczania, mycia i usuwania zanieczyszpodiaza,

—sérodki do likwidacji zaciekow i wykwitow,

— kity i masy szpachlowe do naprawy pagto

Wszystkie ww. materiaty muganie¢ wtasndci techniczne okridone przez producenta lub
odpowiadagce wymaganiom odpowiednich aprobat technicznyeii BN.

3. SPRZET
Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spegu.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.

Farby powinny by przewaone w oryginalnych opakowaniach w temperaturze peyy
+5°C.

5. WYKONANIE ROBOT
Przy malowaniu powierzchni wewinznych temperatura nie powinnachyizsza nk +8°C. W
okresie zimowym pomieszczenia nal@grzewd.
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W ciggu 2 dni pomieszczenia powinny dpgrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po
zakaczeniu malowania mma dopdci¢ do stopniowego obmania temperatury, jednak
przez 3 dni nie mae spac poniej +1°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietezamlowanych powierzchni cieptym
powietrzem od przewodow wentylacyjnych i aoizer ogrzewczych.
Malowaniescian i sufitbw mana wykona po:

- catkowitym ukaczeniu robot elektrycznych,

- catkowitym utaeniu posadzek,

- usunéciu usterek na stropach i tynkach.

5.1. Przygotowanie podiy
- Podlaze posiadajce drobne uszkodzenia powierzchni powinnyg,byaprawione przez
wypetnienie ubytkdw zapraywcementowo-wapienn Powierzchnie powinny gy
oczyszczone z kurzu i brudu, wysiajch drutdw, naciekow zaprawy itp. Odgtag
tynki naley odbi, a rysy poszerzyi ponownie wypetd zapravda cementowo-
wapienmn.

5.2. Gruntowanie.
Podlaze naley zagruntowa zgodnie z instrukgjproducenta farby. Po ok. 2 godzinach
naktadgé 2 warstw farby. Gruntowa podiaze nanoszc farke pedzlem, pozostate
warstwy nanosi watkiem.

5.3. Wykonywania powtok malarskich
- Powtoki z farb powinny by niezmywalne, przy stosowanigrodkow mypcych i
dezynfekugcych.
Powtoki powinny dawa aksamitno-matowy wygtl powierzchni.
Barwa powtok powinna kyjednolita, bez smug i plam.
Powierzchnia powtok bez uszkodzemug, plam §ladow gdzla.
- Przy malowaniu wielowarstwowym nalena poszczegoélne warstwy stoséviarby
w réznych odcieniach.
Dopuszcza sichropowaté¢ powtoki odpowiadajca rodzajowi faktury pokrywanego
poditaza.
Przy jednowarstwowej powtoce malarskiej dopuszezalmieznaczne miejscowe
przeswity podtaza.
Nie dopuszcza siw tego rodzaju powtokach:
a) sgkan,
b) tuszczenia gipowtok,
) odstawania powtok od podia.
Pomieszczenie po wymalowaniu nglavietrzy¢ 1-2 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Powierzchnia do malowania.
Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotosyanlo malowania powinna
obejmowd:
- sprawdzenie wygbtu powierzchni,
- sprawdzenie wskliwosci,
- sprawdzenie wyschgtia podiaa,
- sprawdzenie czysioi,
Sprawdzenie wyghu powierzchni pod malowanie naje wykona& przez ogdziny
zewretrzne. Sprawdzenie wgkliwosci nalezy wykona przez spryskiwanie powierzchni
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przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wody. e@iniejsza plama zwibnej
powierzchni powinna nagti¢ nie wczéniej niz po 3 s.
6.2. Roboty malarskie.
- Badania powiok przy ich odbiorach nate przeprowadzi po zakaczeniu ich
wykonania:
- dla farb akrylowych i lateksowych nie wénéej niz po 7 dniach,
- Badania przeprowadzaesprzy temperaturze powietrza niezsue] od +5°C przy
wilgotnosci powietrza mniejszej od 65%.
- Badania powinny obejmowa
- sprawdzenie wygtu zewrtrznego,
- sprawdzenie zgodho barwy ze wzorcem,

J&li badania dadgz wynik pozytywny, to roboty malarskie nale uzn& za wykonane
prawidiowo. Gdy ktérekolwiek z badadato wynik ujemny, nale/ usuraé wykonane
powtoki czsciowo lub catkowicie i wykonapowtoérnie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1 fMwykonanej malatury.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajwarunkom odbioru wedtug zasad podanych

ponizej.

8.1. Odbiér podisa
Zastosowane do przygotowania po@domaterialy powinny odpowiadavymaganiom
zawartym w normach patwowych lubswiadectwach dopuszczenia do stosowania w
budownictwie. Podtze, posiadajce drobne uszkodzenia powinnochyaprawione przez
wypetnienie ubytkbw zaprayw cementowo-wapiernn do robot tynkowych lub
odpowiedny szpachlowk. Podtaze powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami
w pkt. 5.1. Jeeli odbiér podiga odbywa s po diuzszym czasie od jego wykonania,
nalezy podiaze przed gruntowaniem ocyc.

8.2. Odbidr robdt malarskich
- Sprawdzenie wygtu zewrtrznego powtok malarskich polegag na stwierdzeniu
réownomiernego rozteenia farby, jednolitego natenia barwy i zgodriei ze wzorcem
producenta, braku préeitu i dostrzegalnych skupisk lub grudek nierozgad pigmentu
lub wypetniaczy, braku plam, smug, zaciekéwcherzy odstagcych ptatow powitoki,
widocznych okiengladow dzla itp., w stopniu kwalifikyjcym powierzchrg malowan
do powitok o dobrej jakaei wykonania.
- Sprawdzenie odpordo powtoki na wycieranie poleggaje na lekkim, kilkakrotnym
potarciu jej powierzchni mkka, wetniary lub bawetnian szmatlg kontrastowego koloru.
- Sprawdzenie odporgol powtoki na zarysowanie.
- Sprawdzenie przyczep$w powioki do podtéa polegaice na prébie poderwania
ostrym nargzdziem powtoki od podiza.
- Sprawdzenie odpor§o powtoki na zmywanie wagpolegajce na zwitaniu badanej
powierzchni powtoki przez kilkakrotne potarcie m@knickka szczotlg lub szmatk.
Wyniki odbiorow materiatow i rob6t powinny bykazdorazowo wpisywane do dziennika
budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatr$gi podano w pkt 4.6 Wymagania ogolne.
Cena obejmuije:
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Zapewnienie nieziminych czynnikdw produkciji tj.

- wykonanie ww. czynriei

- zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpigstrea bhp, ppa, sanitarnych i ochrony
srodowiska

- uporadkowania placu budowy

10. PPRZEPISY ZWIAZANE

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbawdmymi i
wodorozci@éczalnymi farbami emulsyjnymi.
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SST-4 ROBOTY POSADZKARSKIE

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngpsymagania dotycce wykonania i

odbioru robot zwgzanych z wykonaniem posadzek .
Klasyfikacja wg. Wspolnego Stownika ZamowigCPV)

45432110-8 Roboty
posadzkarskie.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakkunh@nt inwestorski nieziiny przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i majice

na celu wykonanie:
- posadzek z wyktadzin tekstylnych,

- przetaenie istniejcej posadzki z klepkighowej

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej S§ zgodne z obowkzujgcymi odpowiednimi normami
oraz okréleniami podanymi w specyfikacji Wymagania Ogolne.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
rysunkami, ST i poleceniami gniera.

1.5.1. Wymogi formalne.

Wykonanie podtdg z posadzkami z wyktadzin tekstgmy przetaenie istniegcej klepki
winno by¢ zlecone przedsbiorstwu majcemu widciwe ddwiadczenie w realizacji tego
typu robo6t i gwarantgcemu widciwg jakos¢ wykonania.

Wykonawstwo podtdg i posadzek zgodnie z wymaganismin.
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1.5.2. Warunki organizacyjne.

Przed przysipieniem do robot wykonawcy oraz nadzor techniczrigny si dokladnie
zaznajomi z calGcia dokumentacji technicznej, oraz z projektem orgatjiz robot,

wykonanym przez liyniera rob6t. Wszelkie ewentualne niejaso w sprawach
technicznych naley wyjasni¢ z autorami poszczegoélnych opracévpazed przysipieniem do
robot.

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moby¢ dokonywane w takcie
wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacjgyniera, a w przypadku zmian dotycych

zasadniczych elementow lub rozwan projektowych nalgy uzysk& dodatkovq akceptag

projektantéw.

2. MATERIALY
2.1. Zastosowane materiaty.

Zastosowanym materiatem do wykonania posadzekyktadziny dywanowe w ptytkach
oraz w rulonie — welurowa i tekstylna biurowa, esjalantypélizgowa, klej i listwy
cokotowe :

2.2Podlae dla warstwy posadzkowej stanowi warstwa betonwaigstwie izolacji cieplnej.
Wyktadziny powinny charakteryzowasic wskanikiem ttumienia dwickdédw uderzeniowych
min. 18 dB. Kleje zastosowane do przyklejania wglkta powinny odpowiadazaleceniom
producenta wyktadziny.

2.3.

- parkiet gbowy z rozbiorki i nowy do uzupetnienia,

- listwy przypodtogowe z drewnakdowego

- lakier podktadowy,

- lakier nawierzchniowy

Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakgci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone materiaty na miejsce budowy nakprawdzté pod wzgédem kompletngci i
zgodndci z danymi producenta.

Elementy do wykonania podtdg winnybyabezpieczone i odpowiednio sktadowane.
Zaleca s sposob skltadowania materiatow uitiwiajacy dostp do poszczegolnych jego
asortymentow.

3. SPRZET

3.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST — 1.0. "Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2.Sprat do wykonania robot

Do ukitadania wyktadzin tekstylnych stosuje; siaze do przycinania wyktadzin, pace i
szpachelki stalowe, walki dociskowe, liniaty stalwRoboty ména wykona przy wyciu
sprztu zaakceptowanego przezymiera.

Do przetaenia posadzki z klepek drewnianych
Do wykonania prac, proponujesizy¢ nastpujagcego spretu:
— szlifierki do daych powierzchni ( 0 wymiarachebna 250 x750 mm)



31

» szlifierke katowg do szlifowania brzegdéw pomieszéz@aranikdw i miejsc pod
kaloryferami

— szlifierko- polerlg

— drobne nargzia: szpachklze stali nierdzewnej, watek, szczetkkiernicz, pedzle itp

4. TRANSPORT
4.1.0gd6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST — 1.0. "Wymagania ogghke.

4.2.Transport i sktadowanie

Wyktadziny dywanowe oraz kleje przeznaczone damdtowania powinny bysktadowane
w pomieszczeniach zamkiych, suchych, w temperaturze 5-25°C. Mgl ochroné przed
bezpdrednim dziataniem promieni stonecznych. Kleje zaahig trwatcs¢ przez 6 miescy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6Ine zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST — 1.Gii&gania ogdlne" pkt 5.

5.2. Wykonawca przedstawi hgnierowi do akceptacji harmonogram robot uwedgiiajpcy
wszystkie warunki, w jakich robotyta wykonywane.

5.3. Wymagania przy wykonaniu posadzek zgodnie z paiskiormami i wytycznymi
technologicznymi producenta.

5.4. Opis ogolny.

Podkiad pod posadzknalery wykon& zgodnie z wymaganiami podanymi w ST. Podktad
pod posadzk powinien stanowi czyst, niepybca powierzchng, o wytrzymaidci na
sciskanie> 12 MPa i wilgotnéci max. 3% dla podktadow cementowych i max. 1,5% dI
podktadow anhydrytowych i gipsowych. Do wykonan@praw podkiadu naky stosowa
zag;szczon drobnym piaskiem maswvygtadzagca, uzywajac gtadkich pacek lub szpachelek.
Po 24 godzinach od wykonania naprawzmeprzysipi¢ do dalszych prac.

Do wykonania posadzki z wyktadziny tekstylnej ina przysipic po zakdczeniu
wszystkich robot budowlanych stanu surowego i roldgkonczeniowych, oraz po
zakaiczeniu robot instalacyjnychgdznie z przeprowadzeniem préBraeniowych instalacji.
Temperatura, w ktérej wykonujeg¢sposadzki z wyktadzin tekstylnych nie powinnacby
nizsza nk 10°C. W ob¢bie jednego pomieszczenia, o ile projekt nie prdeye inaczej,
posadzka powinna bywvykonana z jednego rodzaju wyktadziny, o jednph@wie i wzorze.
Wyktadzire nalezy na 24 godziny przed uteniem roztay¢ na podktadzie. Uktad spoin
miedzy ptytkami naley tak rozplanowé& aby nie wypadly one w miejscach intensywnego
ruchu i w mia¢ mozliwosci przebiegaly prostopadle lub rownolegle&tan. Przy uktadaniu
wyktadzin naley dopasowa kierunek pochylenia runa, a przy wyktadzinach wegetych
rowniez wzor stykagcych s¢ arkuszy.

Wyktadziny uktada si cah powierzchm na podktadzie przyayciu emulsji antypélizgowej
zalecanej przez producenta wyktadziny. Piyty daoendopasowuje siprzycinagc je ostrym
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nozem. Powierzchnia ulmnej wykfadziny nie mize mie sfatdowa, i pecherzy, brzegi
arkuszy powinnycisle do siebie przylega Podsadz& z wyktadziny naley wykonczy¢ przy
scianach listwami okridonymi w projekcie.

Parkiet

Technologia uktadania parkietu musi gwarantowazymanie wysokiej jaki@i wykonania
robot oraz dotrzymania wymogow sztuki budowlanggiystkich zaleaelnspektora
nadzoru. Nalgy starannie dobtamateriat — klepki winny by wiernym odwzorowaniem
istniejgcego parkietu.

Po utaeniu parkietu naley parkiet wyszlifowa i pomalowa.

Malowanie.

Po utazeniu parkietu naley przystpi¢ do cyklinowania. Na tak przygotowana podiog
natazy¢ lakier podktadowy, ekologiczny, bezwonny. Po maow zmatowd powierzchng
szlifierkg i natlazy¢ warstwe lakieru nawierzchniowego- lakier do podtég namaych na die
obcigzenie .

Ponownie zmatowi powierzchng szlifierka 1 natazy¢ drugg warstwe lakieru
nawierzchniowego. Po 8 godz. dokénaontau listew przypodiogowych i wykora
lakierowanie kacowe lakierem nawierzchniowym .

6. KONTROLA JAKO SCI
6.1.0g6Ine zasady kontroli jakéci robot

Zasady ogolne kontroli jakoi robét podano w ST — 1.0. "Wymagania ogolne” gkt
6.2.Kontrola robot

Kontrola jakaci robdt przy wykonywaniu podtdg z posadzkami z ¥agkin tekstylnych
polega na sprawdzeniu wszystkich faz prac przy wylk@niu podkiadu i uktadaniu
posadzki.

Kontrola jakaci powinna obejmowa
» sprawdzenie materiatbw pod wzdem ich zgodnai z aktualnymi normami,
dokumentagj techniczg i niniejsz ST,
* sprawdzenie wykonania podkiadu,
* sprawdzenie poprawio wykonania posadzki z wyktadzin tekstylnych.

Podczas odbioru jakoiowego wyktadzin, przeznaczonych do wykonania gosk naley
sprawdzé:

- z&wiadczenie o jak&i wystawione przez producenta,

- gatunek dostarczonych wyktadzin (gatunek 1),

- jednolitas¢ wzoru lub barwy.

Wyktadziny powinny posiada oznaczenia na spodniej powierzchni: dane prodagent
oznaczenie rodzaju, barwy i gatunku, numviadectwa dopuszczenia dozytku w
budownictwie lub obovdzujacej normy.

Kontrola jakdci wykonanej posadzki obejmuje sprawdzenie:
1. poprawndci przylegania wyktadziny do podta (niedopuszczalne jest
wystepowanie miejsc nie przyleggjych, fatd, gcherzy, odstagych brzegow),
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2. wygladu powierzchni — powierzchnia powinnacbgdwna, czysta, gtadka, nie
zanieczyszczona.

Badania materiatow do uktadania i renowacji patki@usz by¢ zgodne z dokumentagj
przetargow.

Badania zgodrizi z Dokumentagj Projektova.

- sprawdzenie, czy zostaly przetboe wszystkie dokumenty

- sprawdzenie dokumentéw pod wadgm merytorycznym i formalnym

- sprawdzenie, czy zmiany wprowadzone w trakoikomywania robot zostaty uzgodnione
z Zamawiaggcym i inspektorem nadzoru.

Badanie wykonania podia i podtogi.

Sprawdzenie metod wykonania roboivykonuje st przez ogidziny zewrtrzne i
poréwnanie z dokumentagjoraz sprawdzeniezytkowanego sprzu.

Badanie prawidtowsci wykonania podioa— przeprowadza siprzez ogidziny
zewretrzne dla stwierdzenia, czy pode®odpowiada wymaganiom.

Badanie wykonania ukenia parkietu, szlifowania i malowania zgodnie leeaniami
producenta.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST — 1.0. ,\Ayemia ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Podtaza betonowe obliczaesiv md.
Posadzki oblicza siw m?.

Zaroéwno Irkynier jak i wykonawca magzadaé koncowego sprawdzenia dostarczonego
materiatu w przypadku atpliwosci. Zadanie wykonawcy musi lgyna pimie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Zgodnda¢ robot z projektem i Specyfikagi

Roboty powinny by wykonane zgodnie z dokumentagrojektowy, ST oraz pisemnymi
decyzjami lryniera.

8.20dbior elementéw

Odbiér podkiadu powinien dyprzeprowadzony w nagiujacych etapach:
- po utazeniu warstwy materiatu izolacyjnego,

- podczas uktadania podkiadu,

- po catkowitym stwardnieniu podktadu.

Odbiér podkiadu powinien obejmowaprawdzenie:

- jakosci zastosowanych materiatow,

- prawidtowdaci utozenia kolejnych warstw,

- grubaci podktadu w dowolnych 3 miejscach w pomieszczeniu

- rownaci i zachowania dopuszczalnych odchytek ptaszczywodkiadu,
- prawidtowaci osadzenia elementow dodatkowych w podktadzie,
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« poprawndci wykonania i rozmieszczenia szczelin dylatacyjnyc

Odbiér kaicowy robot podtogowych powinien obejmogva
« ocere zgodndci wygladu wykonanej podtogi z dokumentad¢gchniczag,
.+ jakosci zastosowanych materiatéw,
« sprawdzenie dotrzymania warunkéw wykonywania pracpodstawie zapisow w
dzienniku budowy.
Odbior posadzki powinien obejmowa
1. ocere wygladu zewrtrznego,
2. sprawdzenie prawidtowgi uksztattowania powierzchni,
3. sprawdzenie pgtzenia posadzki z podktadem,
4. ocerg prawidtowaci osadzenia elementéw dodatkowych w posadzce.

Dopuszczalne tolerancje:
* odchylenie powierzchni podktadu lub posadzki osptayzny nie mie przekracza
2 mm/m i 5 mm na catej dlugoi lub szerokéci pomieszczenia,
e przewit pomiedzy dwumetrow fata przyteaong w dowolnym miejscu nie nie by
wigkszy niz 5 mm,
» odchylenie spoiny od linii prostej nie m by wigksze nk 1 mm/m lub 5 mm na
catej dlugdci spoiny w pomieszczeniu

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z umow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Dz. U. Nr 109/2004 ,Warunki techniczne jakim powynodpowiadé budynki i ich
usytuowanie.”

Polskie normy:
2 PN-B-89002 Elementy z tworzyw sztucznych dla budctwea. Listwy podtogowe z
polichlorku winylu.
3 PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizychnywytrzymatdciowych.
PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zaprawoddnych.
PN-B-06256 Beton odporny saieranie.

~N o o~

Swiadectwa dopuszczenia ITB, atesty PZH dla posziinggh wyrobow.
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SST-5 STOLARKA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacichtécznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot poleg@ych na montau elementéw stolarskich - drzwi
wykazanych w dokumentacji projektowej.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika ZamowiéCPV)
Instalowanie drzwi i okien oraz podobnych

45421100-5 ,
elementow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentetgcym podstaw do udzielenie
zamOwienia i zawarcia umowy na wykonanie robot zewgh w pkt 1.1

1.3. Okrelenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo iyte w niniejszej specyfikacji technicznej S ggodne z
obowizujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa bilaiosgo.

element konstrukcyjny — e& konstrukcji stiaca do przeniesienia sit,

stezenie — system elementéw konstrukcyjnych, zwykleekgtnych, sciskanych i rozeiganych
usztywniajcych konstrukej,

zlacze — konstrukcja utworzona przez przylegiescizdwoch lub wecej wyrobdw, elementow
budowlanych zestawionych razem albogpabnych z zastosowaniem lub beazhikow,
naktadka stykowa — element o matym przekroju, stasry zwykle do zakrycia g¢za,
ksztattownik — wyréb hutniczy o statym, lecz zdmym przekroju poprzecznym, matym w
stosunku do jego dtugoi,

stolarka — wykonanie lubaézenie obrobionych elementéw drewnianych i wyrobow
ptytowych. Nie zalicza gitu konstrukcji drewnianych ani okfadzin.

drzwi - konstrukcja do zamykania otworu, przeznaezgtownie do zapewnienia degt,
dziatapca na zawiasach przegubowych, osi obrotu lub zaoppprzesuwu

1.4. Zakres robot obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza SST obejmuje vesizig czynnéci umazliwiajace i majce
na celu montastolarki w obiekcie, ktore obejmyij

- Obsadzeniegieznic,

- Wstawienie drzwi wewgtrznych

- innych prac okrdonych w dokumentacji projektowej
Zastosowaniu podleggjtylko i wytacznie wyroby odpowiadage wymaganiom norm i
posiadajce niezlgdne aprobaty techniczne.

1.5. Ogodlne wymagania dotycge robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ¢gci ,Wymagania ogolne” pkt 1.5 niniejszej
specyfikacji technicznej. Wykonawca robét jest osjgalzialny za jaké& wykonania robot,
ich zgodné¢ z dokumentagjprojektowg, SST i poleceniami kryniera.
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2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania padanczsci
~Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.

Wszystkie uyte materiaty powinny mieaktualneSwiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie na terytorium Rzeczypospolitej Polgkien. posiada aktualne aprobaty
techniczne, certyfikat na znak bezpiatteva, deklaracje zgodéa lub certyfikaty zgodngri

z aprobat techniczi lub inne stosowne dokumenty otg prawem.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robot

Przy wykonaniu prac obych niniejsa specyfikacy technicza zastosowaniu podlegaj
nastpujace rodzaje materiatow:

- skrzydta drzwiowe wewgtrzne ptytowe petne jednoskrzydtowe fabrycznie widanne
dostosowane do istnigych,
- futryny drewniane dostosowane do istgogich,

Szczegotowe rozwrzania materiatowe i jakoiowe zgodnie z dokumentadechnicza.

3. SPRET

Do wykonania montas stolarki mae by uzyty dowolny sprzt. Wykonawca jest

zobowizany do uaywania jedynie takiego spgii, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot i dézie gwarantow@ przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okfenymi w dokumentacji projektowej i ST.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotygee transportu podane sv czsci ,Wymagania ogoélne” pkt 4
nieniejszej specyfikacji technicznej.

4.2. Transport materiatow

Transport materiatbw musi odbywasie przy w sposob zabezpieczey je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i znismre Pakowanie, przechowywanie i
transport powinien hky realizowany wg instrukcji Producenta dostosowade] polskich
przepisoéw przewozowych.

Kazda partia wyrobow powinna zawiéravszystkie elementy przewidziane projektem lub
odpowiedng normy.

Elementy do transportu nalezabezpieczyprzed uszkodzeniem.

Elementy mog by¢ przewaone dowolnymérodkiem transportu.

4.3. Pakowanie i magazynowanie stolarki budowlanej

Elementy wykdczone powinny by pakowane w sposob zabezpiegegyj je przed
uszkodzeniem i zniszczeniem ooy przez producenta. Instrukcja winn& l@ostarczona
odbiorcom w ¢zyku polskim. Na kadym opakowaniu powinna znajdotvasic etykieta
zawierajca:
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— nazw i adres producenta,

— nazw wyrobu wg aprobaty technicznej jakyréb uzyskat,

— dat produkgcji i nr partii,

- wymiary,

— liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,

— numer aprobaty technicznej,

— nr certyfikatu na znak bezpied=twa,

— znak budowlany.

Materiaty i konstrukcje powinny ldypakowane przyayciu folii, drewna, tektury, styropianu.
Naraza i wiotkie elementy naly zabezpieczy przed uszkodzeniami mechanicznymi i
zniszczeniem powtok.

Przechowywanie elementéw powinno zapewnsdah gotowaé uzycia ich do montau.
Materialy powinny by przechowywane w pomieszczeniach krytych, zagtgoh lub
magazynach pototwartych z bocznymi ostonami przdeszczowymi. Powinny Igyone
odizolowane od materiatéw i substancji dzia¢gch szkodliwie takich jak wapno, zaprawy,
kwasy, farby, itp.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano wsciz ,Wymagania Ogolne” pkt.5 niniejszej
specyfikacji techniczne;.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze oraz kompletowanie materiaisprztu powinno odbywa si¢
zgodnie ze specyfikagpodan w projekcie technicznym.

Przed przysipieniem do montau stolarki naley sprawdzt doktadnd¢ wykonania otworow
pod acieznice, ktore powinny by wykonane zgodnie wymaganiami wykonania robot
murowych. W przypadku stwierdzenia wad w wykondaolu zabrudzé powierzchni éciezy
nalezy je naprawt i oczyscic.

Prace powinny by tak przygotowane, aby zapewnione bylo harmonijneekpieczne
wykonywanie montau i osadzanie element&usarskich.

5.3. Montaz stolarki

W sprawdzone i przygotowanesaeze 0 oczyszczonych z pylu powierzchniach male

wstawi stolarke na podktadkach lub listwach. Po ustawieniu drzwiery sprawdz

sprawng¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu i zamykaniu.

Elementy kotwace osadzone wsoiezach:

— na wysokéci elementu po obydwu stronach stoséwa najmniej po dwa elementy
mocupce w odlegtéci nie wigkszej nz 200 mm od narz,

— maksymalna odlegés pomidzy punktami mocowania wynosi 700 mm,

- dodatkowe elementy moage stosowaneasprzy punktach zamykagych, aby zapobiec
powstawaniu odksztatagpodczas zamykania,

— na szerokgci elementu — jeden element koday na 1 mb.

Ustawienie drzwi naley sprawdz¢ w pionie i w poziomie.
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Dopuszczalne odchylenie od pionu powinng byniejsze od 1 mm na 1 m wysdkookna,
nie wiecej niz 3 mm.

R&znice wymiarow po przeftnych nie powinny by wigcksze od:

— 2 mm przy dtugéci przekytnej do 1 m,

— 3 mm przy dtugéci przekytnej do 2 m,

— 4 mm przy dtugéci przelytnej powyej 2 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatrgi podano w pkt 6 ,Wymagania ogolne” ogolnej
specyfikacji techniczne;.

6.2. Kontrola jakosci wyrobow

Zasady prowadzenia kontroli powinnydygodne z postanowieniami PN-88/B-10085 i PN-
67/B10086

W celu oceny jaksri stolarki budowlanej nahy sprawdzé:

— zgodnda¢ wymiardw,

jakos¢ materiatéw aytych do wykonania stolarki,

prawidtowa¢ wykonania z uwzgldnieniem szczegdtow konstrukcyjnych,

sprawndg¢ dziatania skrzydet oraz funkcjonowania éku

Z dokonanego odbioru néalesporzdzi¢c protokot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano wesce ,Wymagania ogoélne” pkt 7 specyfikacji
technicznej.

Jednostkami obmiarowymi dla stolarl§lusarki s:
— [szt] — montowanychdzieznic wewrgtrznych i zewgtrznych,
- [m?] — montowanych skrzydet drzwiowych ,

Wielkosci obmiarowe okréda sk na podstawie dokumentacji projektowej z uwdgieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzortangtzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotygee odbioru robét zwzanych z monteem stolarki podano w
0go0Inej specyfikacji technicznej wezi ,Wymagania ogolne” w pkt 8.

Sprawdzeniu bezwzglnie podlegay:
— jakos¢ dostarczonej stolarki
— poprawng¢ wykonania montau

W wyniku odbioru nalgy:
— sporadzi¢ czesciowy protokoét odbioru robot
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— dokon& wpisu do dziennika budowy
Jezeli wszystkie czynngi odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonanebody naley
uzna za zgodne z wymaganiami SST i dokumentacpjektows.

8.2. Odbidr elementéw przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny l#ysprawdzone nagtujace cechy:

— zgodnd¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentsaghnicza,

— wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,

— prawidtowa¢ wykonania padczen (przekroje, dtug€ i rozmieszczenie spawowtub),
srednice otworéw,

— dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiaragkadh i ptaszczyznach,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

— zabezpieczenie wyrobdéw przed koepzj

8.3. Odbidr elementéw po wbudowaniu i wykaczeniu

Przy odbiorze elementow stolarskich powinny Bprawdzone:
— prawidtowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
— zgodnd¢ wbudowanego elementu z projektem.

W wyniku odbioru nalgy:

— sporadzi¢ czesciowy protokoét odbioru robot

— dokon& wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynngi odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonanebody naley
uzna za zgodne z wymaganiami SST i PB

Jezeli chocia jeden wynik badaniachizie negatywny, zakres prac ommych niniejsz
szczegotow specyfikacy techniczg nie mae zosté odebrany.

W takim przypadku nalg przyja¢ jedno z rozwgzan:

- poprawt i przedstawdé do ponownego odbioru,

- jezeli odchylenia od wymaganie zagraajag bezpieczéstwu wytkowania i trwaldci
oktadziny oraz jeeli inwestor wyrazi zgogl obnizy¢ ostatecznie wartd wykonanych robot,
- w przypadku gdy niegsmazliwe powyzsze rozwizania, usugt efekt bédnie wykonanych
prac i ponownie je wykorta

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrsoi podano w pkt 9 w &%ci ,Wymagania ogolne”
specyfikacji technicznej

Cena jednostkowa moria 1 sztuki [szt] écieznic drzwiowych obejmuje:

— przygotowanie stanowiska roboczego

— dostarczenie nagdzi i sprztu,

— przygotowanie i oczyszczenie pogio

— mont& oscieznic,

— uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunkcie pozostaici , resztek i odpadéw materiatow,

- likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacg opakowa i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.

Cena jednostkowa morita 1 metra kwadratowego finstolarki:
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— przygotowanie stanowiska roboczego

— dostarczenie nagdzi i sprztu,

— przygotowanie i oczyszczenie pogio

— monta drzwi drewnianych ptytowych,

— monta drzwi drewnianych ptytowych z kragk

— uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

— usunkcie pozostaici , resztek i odpadéw materiatow,

- likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacg opakowa i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztattu i paémia. Wartéci.
PN-88/B-10085/A2 Stolarka budowlana. Okna i draWymagania i badania. (Zmiana A2)
PN-75/B94000 Okucia budowlane. Podziat.
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SST-6 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngpsymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej dlaynldi wyteczndci

publiczne.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika ZamowiéCPV)

45310000-3 Instalacje elektryczne.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakah@nt inwestorski, niezdny przy
realizacji i odbiorze rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckngj dotycz zasad wykonywania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem rob6t demoitavych i montaowych instalacii
elektrycznej i osprtu zwigzanych z remontem pomieszazgurowych w budynku
uzyteczndci publicznej

Przedmiot zamowienia jest szczegotowo opisany w:

a) przedmiarze robot

b) dokumentacji technicznej

W/w dokumenty stanowizabczniki do niniejszej specyfikacji

1.4. Okreslenia podstawowe.

Rodzaj robot - zgodnie ze Wspolnym Stownikiem Zamoien (CPV)

45315100-3 Roboty w zakresie instalacji elektryciny

Okredlenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technezs zgodne z obowzujacymi
normami oraz zapisami projektu technicznego.

1.5. Ogodlne wymagania dotycce robot.

- Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kavykonania rob6t oraz za zgodida
dokumentagj projektows, specyfikacj techniczi, poleceniami inspektora nadzoru i
obowigzujagcymi normami.

- Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczn&amania i odbioru robot oraz
dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przezkispa nadzoru stanogvzabcznik
do umowy, a wymagania wyszczegolnione wdadyjednym z nichgobowizujgce dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumenta

- Wykonawca nie mie wykorzystywa bleddéw lub opuszczew dokumentacjach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiastwiadomé Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

2.0 MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy remoncie instalacgkélycznej g materiaty zgodne z
Dokumentacj Projektowy. Oferent ma prawo zastosoivane materiaty i wymienione w
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dokumentacji projektowe] pod warunkiep® zastosowane materiatydy posiadaty
dopuszczenie do stosowania w budownictwie a icamatry technicznegdla nie gorsze i
wykazane w

projekcie.

Uwaga: Wryte materialy musgposiadé atesty producenta i odpowiaddaymaganiom PN a
ponadto uzyskaakceptagj Zamawiagcego przed wbudowaniem.

3.0. SPRET

Do wykonania rob6t zwzanych z montaem instalacji wykonawca powinien dyspond@wa
niezlednym sprztem. Prace mma wykonywa przy pomocy wszelkiego spitz
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru

4.0. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowaprawnym techniczne transportem samochodowym
umazliwiajacym bezawaryja dostave materiatdw i urgdzer na plac budowy oraz wywéz
pozostatéci po robotach.

Urzadzenia elektryczne w czasie transportu i sktadosvamisz by¢ zabezpieczone przed
dziataniem warunkéw atmosferycznych powegygch ich pogorszenie wdaiwosci
technicznych lub uszkodie

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétinie z dokumentacja projektgiv
umowy oraz za jak& zastosowanych materiatow i jaléowvykonanych robot. Roboty winny
by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami speagfikechnicznej oraz poleceniami
inspektora nadzoru.

5.2. Technologia wykonanych robot.

- Instalacje naley prowadz¢é zgodnie z dokumentacprojektows z uwzgkdnieniem
warunkéw BHP, zabezpieczenia wdavego wykopdw, przéf przez przegrody oraz
zasadami sztuki budowlanej.

Roboty prowadzi zgodnie z:

- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008rsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanybiz.U. z dnia 19 marca 2003 r.),
Za przestrzeganie przepisoéw bezpiéstea pracy odpowiedzialnytzie Kierownik
Budowy (Robot).

- Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewaalizaciji
kontraktu @ do zak@czenia i odbioru ostatecznego;

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Wszystkie materiaty do wykonania robot myszipowiadéa wymaganiom dokumentacji
projektowej oraz mugzposiada swiadectwa jakéci producenta i uzyskaakceptagj
inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robot.

Kontrola jakaci wykonania rob6t podlega zgodimowykonania robét z dokumentacj
projektow i poleceniami inspektora nadzoru.

Szczego6towy wykaz oraz zakres bag@montaowych i kontrolnych instalacji
elektrycznych jest zawarty w normach:

- PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych

- PN-E-04700:1998/Az 1:2000
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7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru dla wymienionych robot jest 1Inszt.

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét naley dokona zgodnie z dokumentacfechniczni, projektows, Polskimi
Normami, niniejsz specyfikag, instrukcjami montau producentow oraz warunkami
standardowymi umowy. O ile umowa nie stanowi infcze dag zakaczenia przyjmuje si
dat powiadomienia zamawiggego o gotowsri robot do odbioru po zéeniu

wniosku przez Wykonawoo dokonanie odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce Podstawy ptatnéci

Szczegotowe ustalenia dotyce ptatnéci zawarte bdag w Umowie

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ za 1 mb przewodu , za 1 szt. lub komplet wykonarstplacji naley przyjmowa
zgodnie z obmiarem

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz. U0Z32. Nr 207, poz. 2016 z pdiejszymi
zmianami)

- Ustawa z dna 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowth (Dz. U. z 2004r. nr 92, poz. 881)
10.3. Normy :

- PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych



